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1. INTRODUCERE

Datoritd mutatiilor calitative si cantitative aparute In evolutia societatii din ultimele
decenii, a dezvoltarii inteligentei artificial, a generalizarii automatizarii proceselor de productie
si nu in ultimul rand datorita integrarii robotilor autonomi cu capacititi senzorilale sporite, s-a
conturat nevoia apicabilitatii practice si realizarea de diverse sisteme practice si utile in viata
cotidiana.

Se trece la aplicarea sinergica a energiei mecanice, electronice, automaticii si calculatoarelor n
dezvoltarea sistemelor si produselor electromecanice prin abordare a proiectarii integrata.

Domeniile care permit lucrul cu aceste instrumente sunt: industria auto, transporturi,
industria constructoare de masini, robotica, biomedicina, sisteme de control, productia de bunuri
de consum, aplicatiile casnice, industria calculatoarelor, in constructii, etc.

Pentru practica inginereasca, realizarea actuatorilor ca sisteme care transforma o energie oarecare
in energie mecanica este rezultatul acestei dezvoltari.

Prin integrarea unui numar mare de functii, se pot accesoriza ferestrele jaluzelele

verticale,cu un grad inalt de integrare a elementelor constructive componente, miniaturizarea
accentuatd a componentelor, inteligenta artificial accentuatd, posibilitatea de autocontrol,
adaptibilitate si flexibilitate ridicata in functionare, grad inalt de complexitate a-l sistemelor
tehnice.
Se poate aplica sistemul de deschidere automatea a jaluzelelor verticale de apartament
directionand lumina prin manevrarea lor la un unghi de 180° ,utilizand sistemul de telecomanda
si actionare automata bazatd pe senzori se poate controla cu usurintd intensitatea luminii pe
durata zilei .
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2.MICROCONTROLERE CA ELEMENTE DE CONTROL A PROCESELOR

Un controler ("controller" - un termen de origine anglo-saxona, cu un domeniu de cuprindere
foarte larg) este, o structurd electronica destinatd controlului unui proces sau, mai general, unei
interactiuni caracteristice cu mediul exterior, fara sa fie necesara interventia operatorului uman.
Primele controlere au fost realizate in tehnologii pur analogice, folosind componente electronice
discrete si/sau componente electromecanice (de exemplu relee). Cele care fac apel la tehnica
numericd modernd au fost realizate initial pe baza logicii cablate (cu circuite integrate numerice
standard SSI si MSI ) si a unei electronici analogice uneori complexe, motiv pentru care
"stradluceau" prin dimensiuni mari, consum energetic pe masura si, nu de putine ori, o fiabilitate
care lasa de dorit.

Microcontrolerul este un controller care integreaza, pe langd unitatea centrald de procesare
(numitd microprocesor), memorie, linii de intrare/iesire, comparatoare, numaritoare, etc. in
functie de complexitatea acestuia, poate avea toate componentele enuntate si in plus altele sau
doar o parte mica din acestea.

Microcontrolerul difera de microprocesor deoarece pentru a fi folosit microprocesorului trebuie
sd 1 se adauge alte componente: memorie, componenta pentru primirea si trimiterea de date.
Microcontrolerul are aceste componente incorporate.

Microcontrolerul poate fi privit ca un mic sistem de calcul capabil sa execute, cu o viteza foarte
mare instructiunile programului stocat Tn memorie.

3. PLACA DE DEZVOLTARE

Componentele placii de baza sunt :
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Componentele placii de baza

1 — Microcontroler ATMegal6

2 — Conector USB pt comunicatie si/sau programare
3 — Conector servomotoare

4 — Mufa alimentare

5 — Circuit integrat L293

6 — Conector motoare

7 — Afisaj 7 segmente

8 — LED-uri

9 — Jumper activare afisaj 7 segmente
10 — Conectori module de expansiune
11 — Potentiometru semireglabil

12 — Encoder

13 — Push button

4 ACTUATORI

Pentru dezvoltarea fortelor si momentelor si realizarea miscarilor in sistemele
mecatronice se utilizeaza sisteme de actionare de cele mai diferite tipuri si forme de energie.
Pentru cuprinderea tuturor acestor dispozitive tehnice intr-o singurd notiune, se utilizeaza,

termenul de actuator (de la verbul englez ,,to act” = a actiona)figura 2.12.

Prin actuator se intelege un subansamblu care converteste o forma de energie (electrica,
pneumatica, termica, chimica etc.) In energie mecanicd. Miscarea simpld, elementard generatd de
un actuator poate fi utilizatd direct pentru un anumit scop sau poate fi transmisa, transformata si

amplificata, sau corelatd cu miscarea obtinuta de la alti actuatori

Ax iegire Angrenaj

Circuitde  Carcasa -
comanda

Potentiometru Motor



Circuitul de control are rolul de a modifica parametrii functionali (pozitie, viteza etc.) ai
servomotorului in functie de semnalul de intrare (referintd). Determinarea pozitiei la care se afla
arborele servomotorului se face prin intermediul unui senzor de tip rezistiv (potentiometru)figura
Modificarea unghiului de rotatie al arborelui va determina modificarea pozitiei cursorului
potentiometrului si implicit tensiunea de iesire a acestuia.Valoarea tensiunii este utilizatd de
sistemul de control pentru a determina pozitia/turatia reald a servomecanismului, si comparand-0
cu referinta va rezulta semnalul de comanda pentru motorul de curent continuu.

5.MOTORUL DE CURENT CONTINUU

Motorul de curent continuu din figura 2.15.este construit in principal din doua parti componente:
stator si rotor

Statorul este partea fixa a motorului, in general exterioara, ce include carcasa 1 si magnetii
permanenti 2.Rotorul este partea mobila a motorului, plasata de obicei in interior. Este format
dintr-un ax si o armaturda ce sustine infasurarea rotorica 3. Pe axul motorului este situat un
colector 4 ce schimba sensul curentului prin infasurarea rotorica. Tensiunea de alimentare este
aplicata infasurarilor rotorului prin intermediul unui sistem de perii fixate pe capacul 5. Intre
stator si rotor existd o distantd numita intrefier .

Turatia motorului este proportionald cu tensiunea aplicata infasurdrii rotorice si invers
proportionald cu campulmagnetic de excitatie. Turatia se poate regla prin variatia tensiunii
aplicate motorului de la o valoare minima pana la valoarea nominala.

Cuplul dezvoltat de motor poate fi reglat prin variatia curentului aplicat infasurarii
rotorice. Schimbarea sensului de rotatie se face prin schimbarea polaritatii tensiunii de
alimentare.



6.JALUZELELE VERTICALE
-Rolul jaluzelelor verticale

Jaluzelele verticale se monteaza in interiorul spatiilor de locuit sau de lucru si protejeaza
incdperea impotriva razelor solare sau a privirilor curiosilor.
creeaza un ambient placut {in interiorul incaperii

pot realiza, dupa dorinta, o iluminare obscura sau totala, in functie de materialul

ales sau de unghiul de inclinare al lamelelor si de gradul de strangere al

acestora
pot fi montate pe orice tip de tavan sau perete;
se executa la comanda (la orice dimensiune) intr-o gama diversificata de materiale si culori; -
intensitatea luminii naturale ce patrunde in incapere poate fi reglata functie de dorinta d-
voastra;
verticalitatea jaluzelelor creeaza impresia de spatiu larg;
cand sunt stranse, jaluzelele ocupa un spatiu extrem de redus, astfel incat elementele
de actionare ale ferestrelor si usilor raman accesibile.

-Componente de baza a jaluzelelor verticale
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Legenda
i . e
1.Profil de aluminiu

2. Lamela

3. Ax aluminiu
4.Carucior

5.Set comanda

6. Final sina

7. Lantigor contragere

8. Contragreutate lamela




-.Sina de fixare a lamelelor

Sina,figura 2.21., pe care se fixeaza lamelele este din aluminiu .din PVC, de culoare alba
impreund cu mecanismele din interior ce fac posibild culisarea (strangerea sau deschiderea) si
rotirea acestor benzi.

-Tipuri de lamele

Jaluzelele verticale din material textil sunt indicate mai ales pentru acoperirea ferestrelor
mari sau a usilor pentru terase.Gama variata de culori, marimi, forme sau imprimeuri ofera
posibilitatea gasirii modelului potrivit incaperii care se amenajeaza. Lamelele textile sunt
impregnate cu rasini poliuretanice ceea ce le asigurdtinutdsi o durabilitate sporita, efecte
antistatice , buna stabilitate termicasi cromatica , lavabilitate manuala .

Lamelele jaluzelelor textile sunt tratate antistatic.Culorile jaluzelelor au stabilitate la
spalat si rezista la expuneri prelungite la lumina solara intensasi caldura.


http://www.ventia.ro/detaliu_subcat_4.html

Jaluzelele verticale din aluminiu sau plastic sunt cele mai indicate pentru zonele cu
umiditate crescutd. Aceste jaluzele sunt extrem de simplu de intretinut, nu se decoloreaza
datorita luminii solare.

Jaluzelele din lemn sunt cu siguranta cea mai elegantd alegere pentru Intregirea unui decor clasic
sau exotic. Aceste jaluzele verticale conferaun decor contemporan si totodata o eleganta stilata.

Lamele din care sunt realizate aceste tipuri de jaluzele pot fi de trei feluri: simple, perforate sau
reflectorizante.



