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Dupa 20 de ani

Prof. Mihai Agape

La inceputul anului scolar 2013 — 2014 se implinesc 20 de
ani de la infiintarea cercului de Electronicd de la Clubul Copiilor
Orsova. In tot acest timp, am diversificat activitdtile desfdsurate
si am crescut calitatea acestora. Am initiat si implementat
proiecte originale la nivel national si international.

La nivel national am organizat Concursul de Creativitate
Tehnico-StiintificG din cadrul Festivalului ,Perla Dundrii”
(incepdnd cu 2005), Trofeul de RoboticG ROBOTOR (prima editie
in 2008) si Concursul de Programare in Scratch SCRIPT (prima
editie in 2012). Trofeul de RoboticG ROBOTOR a avut si 2 editii
internationale.

In perioada 2010 — 2012 am fost parteneri in cadrul
proiectului de Parteneriat Leonardo da Vinci RECAP (REmote
Controlled Arm Project), proiect finantat cu sprijinul Comisiei
Europene. In cadrul proiectului am avut parteneri din Polonia
(coordonator), Franta si Turcia. Proiectul a fost Inchis cu succes la
inceputul anului scolar 2012 — 2013, fiind considerat de cdtre
evaluatori un exemplu de bund practicd atdt la nivel national cat
si la nivel european.

Incepénd cu 01.09.2010, Clubul Copiilor Orsova a devenit
Filiala Orsova a Palatului Copiilor Drobeta Turnu Severin, ceea ce
ne-a Ingreunat activitatea ca urmare a unor deficiente
manageriale nerezolvate nici pdnd la acest moment. Un exemplu
este refuzul conducerii de a aproba instalarea unui sistem de
alarmad la sediul Filialei. Rezultatele s-au vdzut In vacanta de
iarnd a anului scolar 2012 - 2013, cdnd din incinta Filialei au fost
furate cele 4 laptopuri din dotarea cercului de Electronicd. Avénd
in vedere refuzul conducerii de a achizitiona alte laptopuri,
sperdm ca Politia Municipiului Orsova sd dea de urma celor
furate. Elementele negative care ne-au influentat activitatea ar
consuma multd cerneald, dar la acest moment aniversar prefer sd
imi amintesc momentele bune din activitatea cercului.

In anul scolar 2012 — 2013 am initiat proiectul KAREL —
Autonomous Robot for Enhancing Learning Tmpreund cu 3 licee
din Turcia, Grecia si Polonia. Cu acest proiect am aplicat, Tn
calitate de coordonator, pentru Actiunea Parteneriate Scolare
Multilaterale Comenius, runda februarie 2013.

(continuare in pagina 4)
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Dupa 20 de ani

(continuare din pagina 3)

In urma evaludrii candidaturilor depuse, proiectul KAREL a fost aprobat, urmdnd ca acesta sd fie
implementat in perioada 2013 — 2015. Mai multe detalii despre acest proiect puteti afla chiar in paginile
acestei numdr.

De-a lungul anilor, membrii cercului au participat la numeroase competitii de electronicd, roboticd, operare
si programare, de nivel judetean, national si international, la care au obtinut rezultate foarte bune. Aceste
rezultate au fost prezentate in numerele anterioare ale revistei, in acest numdr fiind prezentate succint
rezultatele obtinute in ultimii doi ani scolari.

Dupd acest bilant sumar este momentul sd privim cdtre noul an scolar, 2013 — 2014, care bate la usa.
Proiectele pe care urmeazd sd le implementdm vor imbogdti activitatea cercului de Electronicd, care in anul
scolar 2013 — 2014 va functiona, ca si in anii scolari anteriori, cu grupe de electronicd, operare si
programare pe calculator si roboticad.

in cadrul activitdtilor de electronicd, elevii invatd sd proiecteze, sd realizeze, sd regleze, si depaneze si sd
programeze circuite electronice.

redacteze documente in Word si sd realizeze prezentdri Power Point.

Initierea in programare se face cu ajutorul limbajului de programare Scratch, cu care elevii invatd sd creeze
povesti interactive, animatii, jocuri, muzicd sau opere de artd virtuald. In cazul in care existd doritori se
organiza activitdti de programare in limbajul Python.

In cadrul activitétilor de roboticd, elevii invatd sd proiecteze si sd realizeze roboti simpli, autonomi sau
comandati.

Membrii cercului pot participa la concursuri de electronicd, operare, programare, roboticd si creativitate
tehnico-stiintificd, organizate local, in tard si strdindtate. De asemenea, membrii cercului se pot implica in
organizarea Trofeului de Roboticd ROBOTOR, a Concursului de Programare in Scratch SCRIPT, precum si a
altor competitii organizate de cerc.

Membrii cercului pot fi membri ai echipei de implementare a proiectului KAREL sau ai echipelor care
implementeazd proiecte europene derulate pe platforma www.etwinning.net .

Elevii care doresc, isi pot publica lucrdrile in revista cercului, ,,Conexiuni”, revistd care poate fi consultatd
online la adresa http://www.didactic.ro/revista/conexiuni .

Activitdtile sunt gratuite si se desfdsoard dupd un program stabilit de comun acord cu elevii, in timpul liber
al acestora. Informatii suplimentare puteti obtine la sediul Filialei sau contactdndu-l pe coordonatorul
cercului la numdrul 0728286365 sau prin e-mail, la adresa mihai_agape@yahoo.com .Inscrierile la cerc se

fac in luna septembrie a anului 2013, la sediul Filialei Orsova sau prin formularul de inscriere online de la
adresa http://tinyurl.com/q74h35a .

V@ astept cu drag!
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Concursul National de Creatie Tehnica
,INVATAM SA INVENTAM”, editia a VI-a

Cristina-Maria Agape, prof. Mihai Agape
Palatul Copiilor Drobeta Turnu Severin, Filiala Orsova

Tn perioada 2-4 septembrie 2011, s-a desfisurat la lasi cea de a Vl-a editie a Concursului National de Creatie
Tehnica. Concursul, organizat de Palatul Copiilor lasi, a fost inscris Tn Calendarul Activitatilor Educative
Nationale 2011 (sectiunea F9, pozitia 3) si finantat de Ministerul Educatiei, Cercetarii, Tineretului si
Sportului.

De la Filiala Orsova a Palatului Copiilor Drobeta Turnu Severin am participat un echipaj format din 3 elevi
(Cristina-Maria Agape, Claudia Tudosie si Mihai Agape) si un profesor (Mihai Agape). Am fost cazati la
caminul Colegiului National de Arta , Octav Bancila” din lasi, care este situat in centrul orasului si foarte
aproape de sediul din Fundatie al Palatului Copiilor lasi.

Proiectul s-a desfasurat conform programului stabilit de organizatori:
v" Vineri, 02.09.2011 : sosirea invitatilor si sedinta tehnica.

v' Sdmbats, 03.09.2011: deschiderea oficiald, prezentarea lucrdrilor, concursul de electronics,
demonstratii de robotica si modelism, excursie in orasul lasi.

v" Duminic3, 04.09.2011: festivitatea de premiere, plecarea participantilor.

n cadrul activitatilor desfasurate noi am prezentat 5 lucrdri tehnice, 1 referat si 2 materiale metodice. De
asemenea, am participat la competitia de robotica si la concursul de electronica desfasurate in cadrul
proiectului.

Mihai si Cristina au fost adversari la concursul de mini sumo
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Concursul National de Creatie Tehnica ,,fnvd,tdm sd inventam”, editia a VI-a

Atat elevii cat si cadrele didactice au avut prilejul sa discute despre preocuparile pe care le au Th domeniul
inventicii precum si despre problemele pe care le intampina in cadrul acestei activitati.

Cadrele didactice au pus bazele unor parteneriate care urmeazé sé se dezvolte in perioada urmatoare. Intre
Palatul Copiilor lasi si Palatul Copiilor Drobeta Turnu Severin exista un parteneriat de colaborare pentru
dezvoltarea colaborarii in domeniul creativitatii tehnice, al carui responsabil din partea PCE Drobeta Turnu
Severin este dl. Mihai Agape.

Cu acest prilej am prezentat participantilor numarul 6 al revistei Conexiuni. Am facut cadou cateva numere
ale revistei, gazdelor si altor colegi din tara. Revista a fost apreciatd pozitiv de cei prezenti.

Vizitarea orasului
lasul este orasul marilor idei, al unirii Principatelor Romane, al primului spectacol de teatru in limba
romana... astfel ca era inevitabil sa nu profitam de aceasta ocazie si sa-l vizitam.

n putinul timpul liber avut la dispozitie am vizitat ,,Sala Pasilor Pierduti”, Parcul Copou si Gradina Botanicé.
De asemenea, am urmarit o parte din Gala Laureatilor, organizata in cadrul Festivalului International de
Folclor ,,Catalina”.

Aflat in mijlocul Parcului Copou, Teiul lui Eminescu a devenit un simbol al lasului, fiind un adevarat loc de
pelerinaj pentru romantici.

n Parcul Copou, sub Teiul lui Eminescu

Gradina Botanica din lasi a fost prima gradind botanica din Romania, fiind infiintata Tn anul 1856 de catre
medicul si naturalistul Anastasie Fatu, mare patriot, filantrop si om de culturd. Gradina a fost mutata pe
actualul amplasament, din Dealul Copoului, in anul 1964.
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Concursul National de Creatie Tehnica ,,fnvd,tdm sa inventam”, editia a VI-a

Tn vizitd la Gradina Botanica din lasi (Mihai, Claudia si Cristina)

Tn timp ce vizitam Parcul Copou, se desfisura Gala Laureatilor din cadrul Festivalului International de
Folclor ,Catalina”. Ne-am bucurat ascultandu-i si privindu-i pe laureati, atat cat ne-a permis timpul.

Festivalul International de Folclor ,,Catalina”

Rezultate obtinute
Pe langa experienta acumulatda am obtinut un numar de 8 locuri |, 1 loc Il si 1 premiu special.

Locul |

<

Agape Cristina-Maria la sectiunea , Constructii electronice”, categoria B
Agape Cristina-Maria la sectiunea ,Roboti”
Agape Cristina-Maria si Pescaru Giulia-Andrada la sectiunea ,Lucrari tehnice”

Agape Mihai la sectiunea ,Lucrari tehnice”

AN NEEN

Agape Mihai la sectiunea , Referate”
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Concursul National de Creatie Tehnica ,,fnvd,tdm sd inventam”, editia a VI-a

v' Agape Mihai la sectiunea ,Roboti”
v Pescaru Rebeca-Cristina si Agape Cristina-Maria la sectiunea ,Lucrari tehnice”
v Tudosie Claudia si Agape Mihai la sectiunea , Lucrari tehnice”
Locul Il
v" Tudosie Claudia la sectiunea , Lucrari tehnice”

Pentru rezultatele obtinute, Palatului Copiilor Drobeta Turnu Severin i s-a acordat Premiul ,Forumului
Inventatorilor Romani”.

Prof. Mihai Agape, a fost premiat pentru lucrarile prezentate la sectiunea ,,Materiale metodice”:
v" Premiul | pentru lucrarea ,Realizarea unui test in Moodle 2.0”.
v" Premiul Il pentru lucrarea ,,Controler pentru comanda degetelor unui brat robotic”.

De asemenea, d-lui prof. Mihai Agape s-a acordat, din partea Forumului Inventatorilor Romani, ,Special
Diploma and Scientific Order Leonardo da Vinci” pentru promovarea creativitatii.

La festivitatea de premiere am fost onorati de prezenta d-lui prof. univ. dr. lon Sandu, care este
presedintele Forumului Inventatorilor Romani.

Festivitatea de premiere (de la stinga la dreapta: Mihai Agape, Claudia Tudosie,
prof. univ. dr. lon Sandu, Maria-Cristina Agape, prof. Mihai Agape)

Participarea la acest concurs a fost o reusitad atat prin rezultatele obtinute cat si prin schimbul de experienta
la care am participat.

De asemenea ne bucuram ca am avut prilejul de a vizita lasul, ,acest loc mai viu si mai bogat decat
oriunde”, as cum obisnuia sa-l descrie Nicolae lorga.
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Campionatul National de Robotica ,Cupa Chindiei - 2012”

Robert Dron, prof. Mihai Agape
Palatul Copiilor Drobeta Turnu Severin, Filiala Orsova

Tn perioada 19.04 — 21.04.2012, un echipaj format din 4 elevi si un profesor, am participat la Campionatul
National de Robotica ,Cupa Chindiei — 2012”, care s-a desfasurat la Targoviste. Concursul a fost Tnscris Tn
CAEN 2012, sectiunea A12, pozitia 11 si nu a fost finantat de MECTS.

Pregatirea robotilor pentru concurs

Pregatirea robotilor pentru participarea la concurs a fost afectata, ca de altfel toate activitatile din anul
scolar 2011 — 2012, de conditiile inumane din sala de cerc, unde temperatura a scazut in zilele mai reci din
aceasta iarna pana in apropiere de 0 °C.

Materialele necesare pentru construirea robotilor au fost asigurate de catre coordonatorul cercului, prof.
Mihai Agape. in alte judete se pare ci situatia finantdrii este mult mai bund. De exemplu echipajul de la
Palatul Copiilor Botosani a primit Tnh anul scolar 2011 - 2012, din resurse bugetare, materiale n valoare de
6000 lei, iar cel de la Palatul Copiilor Suceava in valoare de 1600 lei.

La realizarea robotilor au contribuit mai multi elevi, dar la concurs au participat doar 4 dintre acestia: cate
un reprezentant la categoriile juniori mici si seniori si 2 reprezentanti la juniori mari.

Desfasurarea competitiei
Concursul s-a desfasurat conform programului stabilit de organizatori:

v" Joi, 19.04.2012 - sosirea invitatilor si sedinta tehnica.
v" Vineri, 20.04.2012 - concursul de mini sumo si concursul de urmdrire a liniei.

v' Sambata, 21.04.2012 - concursul de free style, premierea si plecarea participantilor.

Dascalescu Adriana Agape Cristina
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Campionatul National de Roboticd ,,Cupa Chindiei —2012”

Rezultate obtinute de Filiala Orsova

Filiala Orsova a avut rezultate slabe in comparatie cu rezultatele obtinute in anii trecuti, dar foarte bune,
daca se au in vedere conditiile Tn care ne-am desfasurat activitatea Tn iarna anului scolar 2011 - 2012 si lipsa
completd a fondurilor de la buget pentru achizitionare de materiale.

Echipajele au obtinut 1 loc I, 2 locuri Il si 2 locuri lll, dupa cum urmeaza:

¢+ Concursul de Mini Sumo

> locul Il la categoria Seniori (clasele IX — XII)

> locul Il in clasamentul pe unitati

> locul lll la categoria Juniori Mici (clasele | — IV)

> locul lll la categoria Juniori Mari (clasele V — VIII)
*+ Concursul de Urmarire a Liniei

> locul | la categoria Incepatori (indiferent de varst3)

Rezultatele sintetizate mai sus au fost obtinute de:

< Locull

» Dascalescu Adriana, Pascu Georgiana, Sima Adelin si Savu Claudiu, la cursa pentru Urmaritori de
linie neprogramabil, categoria incepatori

% Locul Il

» lonascu Emanuel, Dumitrescu Emanuela, Pescaru Giulia si Georgescu Ovidiu la concursul de Mini-
Micro Sumo, categoria Seniori

» Echipa Conexiuni, in clasamentul general de la Mini-MicroSumo
< Locul lll

» Dascalescu Adriana, Pascu Georgiana, Sima Adelin si Savu Claudiu, la concursul de Mini-Micro
Sumo, categoria Juniori mici

» Agape Cristina, Dron Robert, Buzatu Bianca si Vraciu Bogdan, la concursul de Mini-Micro Sumo,
categoria Juniori mari

Dron Robert lonascu Emanuel
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Reuniune de proiect la Katowice

prof. Mihai Agape, prof. Maria-Genoveva Agape
Palatul Copiilor Drobeta Turnu Severin

In perioada 28 mai — 1 iunie 2012 s-a desfasurat la Slgskie Techniczne Zaklady Naukowe,
Katowice, Polonia, ultima intalnire de lucru din cadrul proiectului de parteneriat Leonardo da Vinci
RECAP - Remote Controlled Arm Project (LLP-LdV/PAR/2010/R0O/023).

Date generale referitoare la proiect

Programul: invatare pe tot Parcursul Vietii

Subprogramul: Leonardo da Vinci

Actiunea: Parteneriate Leonardo da Vinci

Nr. de referinta: LLP-LdV/PAR/2010/RO/023

Titlul proiectului: Remote Controlled Arm Project

Acronimul: RECAP

Beneficiarul: Palatul Copiilor si Elevilor Drobeta Turnu Severin
Contract nr.: 33 din 05.10.2010

Perioada de implementare: 01.08.2010 — 31.07.2012

Suma totala: 14.000 EURO

Acest proiect a fost finantat cu sprijinul

w Comisiei Europene.

DG Educatie si culturd

. Aceasta comunicare reflecta numai punctul
Programul Invatare pe toatd de vedere al autorilor si Comisia nu este
durata vietii responsabild pentru eventuala utilizare a
informatiilor pe care le contine.

Echipa romana care a participat la reuniunea de proiect

La reuniunea de proiect, de la Palatul Copiilor si Elevilor Drobeta Turnu au participat 3 elevi si 2
profesori.

o lonascu Emanuel-Vasile — membru in echipa de proiect;

o Pescaru Giulia-Andrada — membru in echipa de proiect;
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Reuniune de proiect la Katowice

o Georgescu Ovidiu-lonut — membru in echipa de proiect.
o Prof. Agape Maria-Genoveva — membru in echipa de proiect;
o Prof. Agape Mihai — responsabil de proiect.

Obiectivele reuniunii de proiect de la Katowice
Cea de a doua intalnire desfasurata la Katowice a avut urmatoarele obiective:

- prezentarea muncii realizate de echipe in intervalul scurs de la ultima reuniune de proiect;
- dezvoltarea de abilitati de lucru pentru elevi in cadrul unor ateliere de lucru;

- cunoasterea modului de organizare si functionare a unei intreprinderi moderne;

- inchiderea oficiala a proiectului;

- prezentarea activitatilor proiectului si a beneficiilor pentru elevi si institutii in cadrul unei
conferinte;

- schitarea unor proiecte viitoare.

Programul reuniunii de proiect de la Katowice
Activitatile s-au desfasurat conform programului stabilit de organizatori si agreat de toti participantii
la reuniune:

Luni Deschiderea reuniunii
Prezentarea progreselor realizate
Elaborarea partii comune a raportului

Marti Workshop Fun Day
Elaborarea partii comune a raportului

Miercuri Vizitarea fabricii de rulmenti TIMKEN
Vizitarea centrului istoric al orasului Katowice
Vizitarea parcului de distractii sau a fabricii de bere Tyskie

Joi Ceremonia oficiala de inchidere
Conferinta RECAP 2012
Vineri Clarificarea unor aspecte referitoare la proiect

Planuri de viitor

Activitatile s-au desfasurat atat frontal cat si pe grupe. Pentru prezentari s-a folosit
videoproiectorul. De asemenea, am avut la dispozitie table magnetice si markere. In cadrul
activitatilor organizate pe grupe s-a utilizat calculatorul conectat la Internet pentru documentare.

O parte din activitatile destinate elevilor s-au desfasurat intr-un laborator de mecatronica dotat cu
platforme de lucru pentru studiul circuitelor pneumatice.
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Reuniune de proiect la Katowice

Activitati tehnice

Jarek Kiszka a prezentat situatia in care se afléa proiectul, dupa care am fost invitati si ceilalti
participanti s& prezentdm ceea cea am realizat in perioada premergatoare reuniunii de proiect de
la Katowice.

Jarek ne-a prezentat ceea ce a discutat, cu ocazia instruirii pe tema completarii raportului de
proiect, cu reprezentantii agentiei nationale poloneze. Jarek a discutat cu cei de la agentie si
concluzia a fost ca proiectul nostru sta foarte bine. Motivul este ca intreprinderea franceza, care
trebuia sa realizeze componentele bratului, nu a fost acceptatd in proiect. Prin urmare
componentele au fost realizate in scoli, ceea ce este un mare plus al proiectului.

Din partea echipei romane a prezentat responsabilul proiectului, prof. Mihai Agape, trecand in
revistd munca realizata la partea mecanica si partea electronica.

Deoarece nici la inceputul anului 2012 partea mecanica nu era finalizata, am demarat conceperea
si realizarea unui nou prototip al partii mecanice a bratului robotic. Cand le-am aratat prototipul
mainii robotice realizate pana la reuniunea de la Katowice s-a lasat linistea. Nu au existat nici un
fel de remarci referitoare la prototipul prezentat. Am specificat faptul ca a fost proiectat in softul de
proiectare 3D Pro/ENGINEER, dar componentele méainii au fost toate realizate manual. Prin
realizarea manuala a componentelor, elevii isi pot imbunatati deprinderile de prelucrare manuala a
tablei.

2 ==a 7

.

Jarek Kiszka — coordonatorul proiectului RECAP

Am precizat ca solutia noastra a fost inspiratd de ideea echipei turce (care, la primul prototip

prezentat, a incercat sa foloseasca servomotoare situate in palma) si a echipei poloneze (care a

folosit pentru actionarea degetului un mini servomecanism cu un cuplu de 1,5 kg * cm).
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Reuniune de proiect la Katowice

Le-am vorbit si despre problemele pe care le avem cu procurarea arcurilor si ca nu am gasit cea
mai buna solutie pentru implementarea rotirii bratului si antebratului. Am apelat la sprijinul
partenerilor pentru gasirea unor solutii de procurare a arcurilor necesare pentru finalizarea mainii.

Prototipul mainii a fost terminat inaintea intalnirii de la Katowice si nu a fost testatad functionarea
acesteia prin actionarea servomecanismelor.

Am prezentat SCAM (System for Capturing Arm Movements — Sistem pentru CAptura Miscarii).
Noul prototip (numit SCAM deoarece denumirea anterioara, MOCA, abunda in literatura de
specialitate) este o imbunatatire fatd de prototipul functional prezentat la Beypazari, dar la
momentul reuniunii nu este functional, aflandu-ne in etapa de testare si depanare. Se pare ca
exista probleme cu partea electronica.

Am vorbit despre modificarile facute prototipului functional (MOCA — MOtion CApture) prezentat la
Beypazari:

- Am folosit 0 noud manusa.

- Am finalizat controlerul SCAM, care a fost reproiectat pentru a include si convertorul USB-
USART.

- Controlerul poate citi
o 5 miscari de flexie — extensie ale degetelor
o miscarea de rotatie a degetului mare
o miscarea de flexie — extensie si adductie — abductie din incheietura mainii
o miscarea de flexie — extensie din cot
o miscarile de flexie — extensie si adductie — abductie din umar’
o miscarile de rotatie” pentru antebrat si umar

Am prezentat problemele pentru care nu am gasit o solutie multumitoare. De exemplu, foarte mult
timp am incercat sa construim un sistem care sa preia rotatia antebratului si a bratului. Deoarece
nu am reusit sa punem Tn practica nici una din solutiile propuse, am renuntat si am folosit 2
potentiometre, cu ajutorul carora putem sa comandam miscarile de rotatie din brat si antebrat. Am
realizat 2 sisteme cu potentiometre rectilinii si potentiometre rotative. Cel cu potentiometre rotative
nu este bun deoarece unul dintre potentiometre a fost distrus in procesul de montare pe placa.

Din partea echipei poloneze de la universitate, Witek a prezentat o sinteza a ceea ce a realizat
echipa poloneza de la universitate. Radomir, un student polonez, a prezentat progresele realizate
pe partea de captura a miscarii.

1 . v . v . . . v . . . v
Pentru miscarile umarului am folosit un accelerometru, solutie prezentata la Beypazari de universitatea poloneza.
2 . . . .
Semnalele pentru rotire sunt furnizate de 2 potentiometre actionate manual.
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Reuniune de proiect la Katowice

Din partea echipei franceze, Francis Girard a prezentat progresele facute. Cu ajutorul intreprinderii
partenere au reusit sa realizeze un prototip al mainii din plastic, prin turnare. In acest fel au obtinut
0 méana mai usoara si mai ieftind. Fabien a prezentat sistemul pentru captura miscarii (manusa,
controlerul si programul). Ei au folosit un microcontroler PIC cu 8 intrari analogice. Controlerul
putea comanda 6 servomecanisme.

Elaborarea partii comune a raportului final s-a facut pe parcursul a 2 zile. Initial, Jarek ne-a facut o
scurta prezentare a modului in care s-a desfasurat informarea organizata de agentia poloneza pe
tema completarii raportului final. Apoi am trecut la definitivarea listei cu produsele / rezultatele
proiectului.

In urma dezbaterilor, am intocmit o listd cu rezultatele proiectului, care se vor regasi pe site-ul
proiectului. S-au stabilit si responsabilii pentru fiecare produs al proiectului:

7

L

Elevii roméani si polonezi la Workshop Fun Day

3
Am discutat despre EST, baza de date a proiectelor europene. Jarek ne-a prezentat cateva
proiecte incluse in EST, printre care si unele care nu au informatii despre rezultate. Am discutat ce
materiale ar trebui sa punem aici.

® http://www.europeansharedtreasure.eu/detail.php?id project base=2010-1-PL1-LEQ04-11315
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Reuniune de proiect la Katowice

Am colaborat pentru definitivarea partii comune a raportului. Prima problema rezolvata a fost
clarificarea catorva aspecte formale referitoare la completarea raportului:

Deoarece la momentul reuniunii nu se stia structura exacta a raportului pentru anul 2012, am
folosit unul din modelele de raport din anii anteriori.

Terminarea completarii partii comune a raportului a fost insotita de aplauzele tuturor participantilor.

In ziua de marti, elevii implicati Tn proiect au participat la un workshop desfasurat in laboratorul de
mecatronica al institutiei gazda. Cu acest prilej, elevii polonezi i-au initiat pe ceilalti elevi in
realizarea unor scheme de automatizare realizate cu elemente pneumatice.

In cadrul reuniuni de proiect de la Katowice a avut loc o conferinta, RECAP 2012, al carei scop a
fost diseminarea rezultatelor proiectului. Conferinta a avut 2 parti care s-au desfasurat joi, in locatii
distincte.

Ziua de joi a debutat cu o conferinta la care au participat reprezentati ai Ministerului Educatiei
Nationale din Polonia, ai agentiei poloneze care se ocupa cu implementarea proiectelor de
parteneriat Leonardo da Vinci, ai municipalitatii, elevi si cadre didactice din institutia gazda.

Dupa cuvantul de bun venit al directorului institutiei gazda, transmis in limba poloneza au urmat
prezentarile partenerilor in limba engleza. Directorul gazdelor a prezentat oficialitatile prezente la
reuniune.

Witek la inchiderea oficiala a proiectului
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Coordonatorul polonez al proiectului a prezentat importanta acestui proiect precum si impactul pe
care acesta |-a avut asupra celor implicati, insistand pe latura social-afectivd a acestuia si mai
putin pe cea tehnica. In timpul prezentérii, pe ecranul videoproiectorului au fost prezentate imagini
de la intalnirile anterioare de proiect din Polonia, Roménia, Franta si Turcia. Jarek Kiszka a afirmat
ca proiectul a fost concentrat la inceput pe partea tehnica, dar ca apoi si-a dat seama de multiplele
valente culturale ale acestuia.

Francis a prezentat avantajele aduse de participarea la proiect.
Esra a prezentat contributia echipei turcesti.

Noi am prezentat rolul avut de echipa roméana in proiect, insistand pe dezvoltarea partii mecanice a
mainii robotice, aspect care a avut cel mai mare impact asupra activitatii cercului pe care il
coordonez din punct de vedere al noutatilor pe care le-a adus (utilizarea programelor de proiectare
3D si realizarea prototipurilor cu imprimante 3D). Am vorbit si despre fosti membri ai echipei de
proiect (Claudia Tudosie si Mihai Agape) care in prezent sunt studenti si in acelasi timp sunt
angajati in domeniul automatizarilor. Membrii echipei roméne au fost multumiti de modul in care
am sintetizat activitatea desfasurata in cadrul proiectului.

Witek a prezentat contributia universitatii. La inceput a spus buna dimineata in toate limbile
proiectului. In timpul prezentarii, in fundal s-a derulat filmul realizat de echipa studentilor polonezi
cu ocazia vizitei In Romania.

La final am acordat interviuri unor elevi de gimnaziu care editeaza un ziar in format electronic. Din
partea echipei romane au acordat interviuri Giulia-Andrada Pescaru si prof. Mihai Agape.

Un exemplar al mainii robotice a fost inmanat Genovevei de catre Francis
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Prezentarea lucrarilor
A doua parte a conferintei RECAP s-a desfasurat in sala de mecatronica si a constat in
prezentarea unor lucrari pe diverse teme de robotica, majoritatea referindu-se la tema proiectului.

Din partea echipei romane, Mihai si Maria-Genoveva au prezentat 2 lucrari: ,Contributions for
Developing a Robotic Arm” si ,RECAP SCAM — System for Motion Capture”.

Echipa franceza a evidentiat impactul pe care I-a avut proiectul asupra fiecaruia. Remon a spus ca
si-a imbunatatit abilitatile de exprimare Tn engleza si ca multi dintre participanti au devenit prieteni
pe facebook. El le-a multumit lui Adam si Mihai pentru sprijinul pe care i I-au acordat. Laurent a
spus ca proiectul a fost o oportunitate de a lucra diferit si de a se exprima in English si Romglish.
Fabien a descoperit culturi noi si i-a multumit lui Mihai ca I-a invatat de 10 (era o aluzie la un film
intitulat , Ten, ten...”, in care un personaj invata sa numere in engleza intr-un mod original). Tn final,
echipa franceza a facut cadou fiecarui partener din proiect cate o mana robotica.

Radomir (membru in echipa de studenti polonezi) a prezentat sistemul pentru captura miscarii cu
accelerometru si magnetometru. A prezentat un brat virtual care se misca in conformitate cu
miscarea senzorilor.

Adam si Bartek au prezentat modul in care a evoluat design-ul partii mecanice a bratului robotic.
Esra si Metin au prezentat munca echipei din Turcia.

Krszystof a prezentat o lucrare despre concursurile de mini sumo si modul de constructie al
robotului de mini sumo cu care a participat la concursuri.

-

MV -

Testarea mainii robotice romanesti cu manusa franceza
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Reuniune de proiect la Katowice

Am fost placut surprinsi ca activitatea echipei roméane a fost apreciata de toti partenerii implicati in
proiect, fie ca este vorba de buna organizare a reuniunii de proiect de la Orsova sau de ideile cu
care a contribuit de-a lungul derularii proiectului.

La sfarsitul conferintei Kasia si Lukasz au luat interviuri profesorilor si elevilor prezenti la
conferinta. Din partea echipei romane au acordat interviuri Giulia-Andrada si Mihai.

Colaborari

Prin colaborarea dintre echipa romana si cea franceza (reprezentata de profesorul de electronica
Fabien Autreau) a fost testatd comportarea mainii robotice roménesti prin comandarea
servomotoarelor cu controlerul realizat de echipa franceza. Dupa ce au observat modul in care se
comporta ména robotica, toti cei prezenti si-au exprimat aprecierea pentru ingeniozitatea,
simplitatea si costurile reduse ale mainii robotice concepute si realizate de echipa romana. La
vederea mainii robotice romanesti, unul dintre participantii turci a exclamat ,lron Man”.

Activitati cu caracter cultural

Vizita la Auschwitz - Birkenau

La solicitarea elevilor romani care au facut deplasarea la reuniunea de proiect de la Katowice, la
dus am ales un traseu care a trecut prin Auschwitz. Astfel duminica, Tnainte de a ajunge la
Katowice, am facut un popas la Auschwitz, unde am vizitat muzeul.

in vizita la Auschwitz (Emi, Giulia, Genoveva, Ovidiu, ghidul, Mihai)
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Mai intdi am vizionat un film despre lagarele de concentrare naziste. Apoi am vizitat Auschwitzul
condusi de un ghid polonez, care ne-a vorbit in limba engleza.

Cu totii am fost impresionati de suferintele si umilintele indurate de oamenii care au ajuns in
lagarele de concentrare naziste.

Vizitarea orasului Katowice

Dupa terminarea lucrarilor din prima zi a reuniunii, am avut de ales intre o vizitd in centrul orasului
Katowice si una la gradina zoologica. Elevii romani au decis s& mergem in oras, unde am vizitat
magazinele si am cumparat suveniruri pentru cei de acasa.

Vizita la TIMKEN
Miercuri, am vizitat TIMKEN, o fabrica care produce rulmenti pentru industria auto.

Dupa ce ne-am echipat corespunzator (veste reflectorizante, ecusoane de vizitator, ochelari de
protectie si dopuri) ne-am impartit in 2 grupe. Fiecare grupa era condusa de cate un ghid care ne-
a prezentat ceea ce se facea in fiecare sectie a fabricii. A fost destul de greu sa intelegem, avand
in vedere faptul ca era zgomot si noi trebuia sa purtam dopuri in urechi.

Toti am fost impresionati de modul de organizare al fabricii si de curatenia exemplara, cu atat mai
mult cu cat aici nu se produceau circuite integrate ci rulmenti.

in vizita la TIMKEN
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in orasul vechi sunt cladiri realizate cu aproape 100 de ani in urma de proprietarii germani ai
minelor de carbuni din zona, pentru minerii lor. Aspectul acestei zone a fost bine conservat de-a
lungul anilor, motiv pentru care in fiecare luna, in aceasta zona, se fac filmari atat pentru
documentare cat si pentru filme artistice. Am fost placut surprinsi s& vedem ca exista si aici o
biserica ,Sfanta Ana”, pe care, din pacate, nu am putut s-o vizitdam, pentru ca se desfasura o
ceremonie.

Cadrele didactice si elevii care nu au vizitat fabrica de bere Tyskie au putut merge la Gradina
Zoologica din Katowice (care este probabil cea mai mare din Europa, dupa cum ne-a spus
coordonatorul polonez Jarek Kiszka) si la parcul de distractii din apropiere.

Tn continuare dl Mihai Agape isi prezintd cateva din experientele lingvistice traite cu prilejul reuniunii de Ia
Katowice.

Intr-una din pauze imi exersam poloneza cu Lukasz si Katja, eu spunandu-le diverse expresii pe
care le-am invatat in poloneza, iar ei corectandu-mi pronuntia, daca era cazul. La un moment dat
am fost intrerupti de profesorul lor, Witek, care a venit sa le spuna ceva in poloneza. Dupa aceasta
scurtd intrerupere, am continuat cu: ,Przepraszam, ktéra jest godzina?” (Nu va suparati, cat e
ora?). Toti trei au dus mainile la buzunar pentru a-si scoate celularele si a-mi spune céat e ora.
Dupa ce le-am spus ca eu doar exersam ne-am amuzat si au ajuns la concluzia ca pronuntia mea
este buna.

La inceputul prezentérii pe care am facut-o la conferinta RECAP 2012, am vrut s& ma adresez
publicului in poloneza. Dupa ce am salutat, am dorit s& ma prezint (in poloneza ,Nazywam sie
Mihai Agape”). In loc de asta eu am spus ceva de genul ,Sunt bine Mihai Agape ”. Desi in sala nu
a fost nici o reactie la stangacia mea, am putut remarca greseala pe inregistrarea video. De unde
tragem concluzia ca nu este intotdeauna cea mai buna idee sa folosesti limba gazdelor, daca nu o
stapanesti suficient de bine. Daca nu esti sigur, ai putea folosi o foaie de pe care sa citesti, altfel,
cine stie ce ai putea spune.

Prin orasul vechi in parcul de distractii
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n alta pauza, discutam in romana cu Giulia. Elliot, un elev francez aflat in apropiere, a exclamat la
un moment dat: ,da, da, da...” ceea ce se potrivea in contextul dat. Observand implicarea lui Elliot,
am inceput sa-i detaliez in romana ceea ce doream sa spun. Modul in care a reactionat Elliot m-a
facut sa continui explicatile in roméana pret de cateva zeci de secunde, dupa care am realizat ca
Elliot nu Tntelege limba romana. Ne-am amuzat cadnd am realizat cat de simplu a mimat intelegerea
limbii romane doar dand aprobator din cap si repetand din cand in cand cuvantul da.

De cate ori am avut prilejul, ne-am exersat franceza cu ajutorul partenerilor francezi, care s-au
dovedit a fi niste profesori foarte rabdatori. Au fost ingaduitori cu greselile noastre si ne-au ajutat
sa ne imbunatatim abilitatile de exprimare orala in franceza.

Toti partenerii si-au exprimat intentia de a participa pe viitor la initierea si implementarea unor
proiecte comune. Noi am propus doua idei pentru proiecte viitoare:

- conceperea si realizarea unei platforme didactice pentru studiul roboticii;

- conceperea si realizarea unei platforme didactice pentru studiul circuitelor digitale.

Concluzii
Participarea la reuniune a fost benefica prin faptul ca a contribuit la:

cunoasterea directa a progreselor realizate de partenersi;

definitivarea listei cu produsele finale ale proiectului;

- elaborarea partii comune a raportului final;

- colaborarea nemijlocita pentru rezolvarea unor probleme;

- diseminarea proiectului prin intermediul conferintei RECAP 2012;

- clarificarea masurii in care s-au respectat angajamentele anterioare ale partenerilor;

schitarea unor colaborari viitoare.

fn urma acestei intalniri, a devenit clar faptul ca ideea echipei romane de a demara, in ianuarie
2012, un nou proiect al partii mecanice a proiectului a fost una inspirata.

* Proiectul de Parteneriat Scolar Multilateral Comenius KAREL, care va fi implementat in perioada 2013 — 2015 este
unul dintre visele devenit realitate. Desi am invitat pe toti partenerii de la RECAP sa se alature acestui proiect, numai
partenerul turc a putut da curs acestei invitatii. Mai multe despre proiectul KAREL puteti afla chiar in paginile acestei
reviste.
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Detector de minciuni

Savu Claudiu-losif, Sima Adelin-Sebastian, prof. Mihai Agape
Palatul Copiilor Drobeta Turnu Severin, Filiala Orsova

n aceastd lucrare prezentdm un detector de minciuni foarte simplu si usor de realizat, cu care va puteti
amuza testandu-va amicii.

1 Nr.

@) T2 crt. Nume | Valoare

1 C1 10nF
_é_% % + 2 D1 Difuzor 8 Q
T — El |3 F1 3V
; R1 4 R1 3,3kQ

™} T+ a|8 D1 5 R2 100 kQ
' 6 T1 C546
7 T2 C557

Schema electrica a detectorului de minciuni Tabel cu valorile componentelor

Dupa cum se observa din schema electrica, pentru realizarea detectorului sunt necesare: un tranzistor npn
(T1), un tranzistor pnp (T2), 2 rezistoare (R1, R2) un condensator (C1), un difuzor (D1) si doi electrozi
conectati la J1 si J2. Valorile componentelor folosite de noi sunt date in tabel. Montajul se alimenteaza la 2
baterii de 1,5 V (tip AAA) inseriate, rezultand o tensiune de alimentare de 3V.

Functionarea schemei electrice

Pe schema electricd, la pinii J1 si J2 se conecteaza, prin intermediul unor fire, doi electrozi, sub forma de
inel, care se aplica pe 2 degete de la aceeasi mana a subiectului testat. Astfel, intre J1 si J2 apare o
rezistenta electrica. Aceasta depinde de rezistenta pielii, care la randul ei depinde de starea in care se afla
persoana respectiva. Rezistenta pielii creste cu profunzimea starii de relaxare.

Circuitul utilizat este un oscilator care produce un semnal de audiofrecventa ce este redat in difuzorul D1.
Frecventa sunetului produs depinde de rezistenta dintre colectorul lui T1 si J2 adica R2 + Rvar, unde cu Rvar
am notat rezistenta variabila dintre J1 si J2.

Daca persoana pe care o testdm minte, rezistenta pielii se modifica (scade) ceea ce face ca frecventa
sunetului redat de difuzor sa se modifice (creasca).

Cu o modificare foarte simpla puteti sa folositi montajul ca generator Morse. Pentru aceasta este suficient
sa conectati un intrerupator intre J1 si J2. Pe post de intrerupator poti folosi un push button. Chiar daca nu
este la fel de bun ca un manipulator Morse, este suficient pentru a incepe sa invatati sa va exprimati in
codul Morse. Deoarece in mod normal intrerupatorul este deschis, acesta nu afecteaza functionarea
montajului ca detector de minciuni. Asta inseamna ca aveti un montaj cu dubla functionalitate: detector de
minciuni si generator Morse.
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Realizarea montajului
Cablajul se realizeaza pe un laminat simplu placat cu cupru, conform schemei cablajului.

Senzorl + - -':I
o=0 -3 (*), 3

- [ ]

E' T2
1] 2Y6)

demnd g =

13035 D -
Schema cablajului Dispunerea componentelor si Dispunerea componentelor
(fata BOTTOM) cablajul (vedere TOP) (fata TOP)

Toate componentele se planteaza pe fata TOP, conform desenului corespunzator.

Pentru a intelege mai bine modul in care se planteazd componentele va prezentam si vederi 3D cu

montajul.

"3

= =all )
S— IW.;_ :

Vedere 3D - fata BOTTOM Vedere 3D —fata TOP

Va dorim succes in realizarea montajului si sa va distrati cu el!

Claudiu, Adelin si Andrei
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SCRATCH DAY ROMANIA 2013

Prof. Areta Tauru Scoala Gimnaziala Petru Dumitriu Orsova
Prof. Corina Cristescu Scoala Gimnaziala Pamfil Seicaru Orsova
Prof. Agape Mihai Palatul Copiilor Drobeta Turnu Severin, Filiala Orsova

in data de 17.05.2013, intre orele 11 — 15, la Filiala Orsova a fost organizat evenimentul SCRATCH DAY
ROMANIA 2013. Activitatea a fost organizatd in cadrul evenimentului mondial SCRATCH DAY 2013
(informatii suplimentare la http://day.scratch.mit.edu/home ). Detalii despre SCRATCH DAY ROMANIA
2013 se pot gési la adresa http://day.scratch.mit.edu/event/771. Acesta este al doilea an in care se

organizeaza evenimentul la Filiala Orsova (prima oara a fost in anul 2012).

Activitatea s-a desfasurat in sala cercului de Electronica / Operare si Programare / Robotica de la Filiala
Orsova. Au participat elevi din clasele Il — VIII de la cercul de Electronica / Operare si Programare / Robotica,
Scoala Gimnazialda Petru Dumitriu Orsova si Scoala Gimnaziala Pamfil Seicaru Orsova. Elevii proveniti de la
cele 2 scoli au fost Tnsotiti de doamnele Areta Tauru, respectiv Corina Cristescu.

Am desfasurat urmatoarele activitati:

Al. Prezentari ale proiectelor Scratch create de elevi. O parte din elevii cercului de Electronica de la
Filiala Orsova si-au prezentat proiectele Scratch realizate Tnh anul 2013. Unele proiecte au fost
aplaudate, iar in cazul altora colegii au fost critici si au facut propuneri de imbunatatire. O parte din
elevi au fost recompensati cu diplome pentru creatiile lor.

W\ W/i ;

[\ A

Premiantii la concursul de Scratch, alaturi de dna Areta Tauru
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A2.

A3.

A4,

A5.

Prezentarea SCRATCH 2.0. Prof. Mihai Agape a prezentat noua versiune a programului, Scratch 2.0.
Aceastd noua versiune permite crearea, editarea si vizualizarea proiectelor direct in browser-ul
web, nemaifiind necesara instalarea programului sau descarcarea si incarcarea proiectelor.

Atelier de lucru pentru incepatorii Tn Scratch. Elevii cu experientad au Tncercat sa-i initieze pe colegii
lor Tncepatori in Scratch. Activitatea s-a desfasurat cu dificultate, datorita faptului ca la dispozitia
elevilor au fost doar 2 laptopuri.

Prezentarea Concursului National de Programare in Scratch SCRIPT 2013. Prof. Mihai Agape a
prezentat Concursul National de Programare in Scratch SCRIPT 2013. Au fost urmarite cateva din
cele mai interesante proiecte inscrise in competitie. Elevii au facut evaluari ale proiectelor
prezentate.

Prezentarea proiectului Karel — Autonomous Robot for Enhancing Learning. Prof. Mihai Agape a
prezentat elevilor din clasa a VllI-a proiectul Karel - Autonomous Robot for Enhancing Learning,
proiect propus pentru finantare in anul 2013, in cadrul programului Comenius — sectiunea
parteneriate multilaterale. O parte din elevi au spus ca doresc sa participe la implementarea acestui

proiect, in cazul in care se va aproba finantarea acestuia.

Proiectele de la SCRIPT 2013 au dus la discutii aprinse (moderator dna Corina Cristescu)

Datorita succesului pe care l-au avut in randul elevilor cele 2 editii Scratch Day Romania (2012 si 2013),
probabil cd organizarea in anii viitori a acestui eveniment va deveni o constanta a colaborarii dintre

institutiile de Tnvatamant gimnazial din Orsova.
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Motor solar

Teodor-Goran Subtire, Dragos-Constantin Popescu, prof. Mihai Agape
Palatul Copiilor Drobeta Turnu Severin, Filiala Orsova

n cadrul Trofeului de Roboticd ROBOTOR se organizeazd un concurs de roboti solari. Deoarece nivelul de
iluminare nu este suficient de mare pentru ca celulele solare sa poata pune in miscare motorul (motoarele)
trebuie folosita o schema electricd care sa permita inmagazinarea energiei electrice furnizate de catre
celulele solare si abia dupa ce s-a acumulat suficienta energie sa fie alimentate motoarele. O astfel de
schema se numeste si motor solar.

[ - _L M1
$1 Y4 B == :
== 1
. . . - | VDD VOUT
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- T
R1 E?_——_ D1 SZ

Schema electrica a motorului solar

Functionarea motorului solar
Tn schema electricd a motorului solar componentele au urméatoarele roluri:

- Celulele solare E1, E2 si E3, conectate in serie, transforma energia solara in energie electrica si
incarca condensatoarele C1, C2, C3 si C4. Am folosit 3 celule solare Tn serie pentru a mari tensiunea
furnizata, deoarece tensiunea de aproximativ 2 V furnizata de o singura celula solara este prea mica
pentru functionarea montajului.

- Condensatoarele C1, C2 si C3, conectate in paralel, acumuleaza energia furnizata de celulele solare.
Am conectat condensatoarele in paralele pentru a obtine o capacitate mai mare. Cand tensiunea
atinge o anumita valoare, condensatoarele vor alimenta motorul M1, descarcandu-se.

- Circuitul integrat 1C1 comanda deschiderea tranzistorului T1 cand tensiunea de alimentare a
acestuia (VDD - VSS) este peste o anumita valoare. Astfel, tranzistorul este deschis si
condensatoarele C1, C2 si C3 alimenteaza motorul.

- Tranzistorul T1 este un amplificator de curent, care permite ca prin motor sa treacd un curent mult
mai mare decat cel pe care il poate furniza la iesirea VOUT circuitul IC1.

- Condensatorul C4 furnizeaza tensiunea de alimentare a circuitului IC1.
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- Dioda D1 are rolul de a separa condensatorul C4 de restul circuitului atunci cand tensiunea la
bornele condensatorului C1 scade rapid ca urmare a descarcérii pe motorul M1. In acest fel IC1 este
alimentat la o tensiune mai mare decat cea de prag pentru mai mult timp si astfel condensatoarele
se descarca Intr-o masura mai mare.

- Intrerupatorul S1 are rolul de a descirca condensatoarele C1, C2 si C3, ceea ce este necesar la
inceputul cursei intre robotii solari.

- Rezistorul R1 limiteaza curentul de descarcare al condensatoarelor C1, C2 si C3 in momentul in care
S1 este inchis.

Realizarea montajului

Componentele si cantitatile necesare sunt date in tabelul cu valorile componentelor. Din desenul cu
dispunerea componentelor si cablajul se observa ca montajul are dimensiunile de aproximativ 26mm x 23
mm si cablajul este simplu placat.

Nr.crt. | Cantitate | Nume Valoare

1 3 C1,C2,C3 | 4,7mF
- vixenod 2 1 ca 10uF
©_OpE o). 3 1 D1 1N4148
E : 4 3 E1,E2,E3 | BPY47
EF 5 1 Ic1 MCP112
g 6 1 M1 MOTOR
E AL 7 1 R1 1

Bp8e r"m 8 1 s1 Intrerupator culisant
. 9 1 T1 BC847C

Dispunerea componentelor si cablajul Tabel cu valorile componentelor

Montajul contine componente SMD si de aceea, pentru realizarea cablajului am folosit metoda TTS.
Componentele cu montare prin gaura sunt montate pe fata TOP iar componentele SMD sunt montate pe
fata BOTTOM. Condensatoarele C1, C2 si C3, celulele solare E1, E2 si E2 precum si motorul M1 nu se
monteaza direct pe placa. Aceste componente se conecteaza prin intermediul unor conectori de tip pin.

Conexiuni

SoT2R
:

Motor solar

Cablajul Dispunerea componentelor Dispunerea componentelor
(BOTTOM) (TOoP)

Va dorim succes in realizarea montajului!
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Brat robotic subactionat!

Giulia-Andrada Pescaru’, Cristina-Maria Agape’, Mihai Agape?, Claudia Tudosie?, prof. Maria-Genoveva
Agape' si prof. Mihai Agape’

'palatul Copiilor si Elevilor Drobeta Turnu Severin

’Facultatea de Automatica si Calculatoare Timisoara

Prezenta lucrare am realizat-o in cadrul proiectului ,Remote Controlled Arm Project - RECAP”, cu
numirul LLP-LdV/PAR/2010/RO/023. Proiectul RECAP a fost finantat de Comisia Europeana prin
programul ,Invitare pe Tot Parcursul Vietii”, actiunea Parteneriate Leonardo da Vinci. Aceasti
comunicare reflecta numai punctul de vedere al autorilor si Comisia nu este responsabila pentru
eventuala utilizare a informatiilor pe care le contine.

Rezumat: in aceastd lucrare este prezentatd contributia echipei romane, de la Palatul Copiilor si Elevilor
Drobeta Turnu Severin, in cadrul proiectului de Parteneriat LdV RECAP, la dezvoltarea partii mecanice a
unui brat robotic subactionat. Dupa ce am testat mai multe variante pentru bratul robotic si pentru
componentele sale, in final am dezvoltat un brat robotic cu urmatoarele caracteristici cinematice: 2 DOF? si
2 DOA®in umér, 1 DOF si 1 DOA in cot, 1 DOF si 1 DOA in antebrat, 2 DOF si 2 DOA in incheietura mainii si
un total de 15 DOF si 6 DOA in degetele mainii. Pentru proiectarea bratului robotic am folosit programul de
proiectare 3D Pro/ENGINEER, pus la dispozitie gratuit de reprezentantii firmei PTC, prin includerea Palatului
Copiilor Tn programul educational al firmei PTC. Componentele bratului sunt realizate manual, din tabla de
aluminiu.

Specificatiile initiale ale bratului

Partea mecanica a proiectului consta dintr-un brat drept (brat, antebrat, mana, degete) atasat de un cadru.
Initial, referitor la partea mecanicd s-au impus cerintele cinematice si constructive enumerate in
continuare.

1 . . . . A . . . . . .

Autorii articolului au contribuit in mod diferit la proiectarea si / sau realizarea unor componente ale bratului. La
proiectarea si realizarea bratului, de-a lungul celor 2 ani de zile cat a durat proiectul, au contribuit si alte persoane pe
langa autorii prezentei lucrari.

? Degrees of Freedom — Grade de libertate

* Degrees of Actuation — Grade de actionare
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Materiale de constructie
e Brat — polietilena si otel
e Cadru - otel
Domeniul de miscare al bratului
e Bratul —rotirea in jurul axei perpendiculare pe planul cadrului
e Cotul - rotire intr-un plan (in jurul unei axe)
e incheietura mainii — rotire in doud plane (in jurul a dou3 axe)

e Degetul mare — miscare in doua plane

4 degete — miscare intr-un plan
Dimensiuni aproximative (doar lungimea)

e Bratul—250mm

Antebratul —300mm

Palma —100mm

Degete —70- 100mm

Cadru (inaltimea — 750mm; latimea — 800mm; lungimea — oricare)

Operatii de baza: strangerea mainii, abilitatea de a apuca si muta obiecte mici, miscari independente ale
tuturor degetelor.

Solutii propuse de echipa romana la prima reuniune de proiect de la
Katowice (29.11.2010 - 03.12.2010)

La prima reuniune de proiect care a avut loc la Katowice, eleva Tudosie Claudia, membra in echipa
proiectului RECAP, a prezentat conceptia echipei romane asupra bratului robotic. Proiectul a fost realizat cu
soft-ul Pro/ENGINEER, software pus la dispozitie gratuit de firma PTC.

n Figura 1 se observa cd degetele sunt actionate prin intermediul a 5 servomecanisme plasate in antebrat.
Pentru rotirea degetului mare se foloseste inca un servomecanism asezat in palma.

Incheietura mainii are o singura miscare si anume cea de flexie / extensie. Aceast3 articulatie este actionat3
cu ajutorul a doua servomecanisme asezate antiparalel.

Rotirea antebratului este realizata cu ajutorul unui servomecanism montat in interiorul antebratului.

Miscarea de flexie / extensie din cot este realizata cu ajutorul unei articulatii similare cu cea folosita la
incheietura mainii.

Flexia degetului se realizeaza cu ajutorul unui tendon, iar extensia acestuia cu ajutorul a 3 arcuri, cate unul
pentru fiecare din cele 3 articulatii ale degetului: metacarpofalangeald, mediala si distala (Figura 2).
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Evident ca prima oara am incercat sa realizdm degetul, ocazie cu care ne-am confruntat cu o prima
problema, pe care nu am anticipat-o: a fost imposibil sa gasim arcuri pentru realizarea degetelor conform
designului propus.

in continuare, eforturile noastre s-au concentrat in directia proiectdrii unui deget pe care s il putem
realiza.

Degetul CF (Cheap Finger) - 2 versiuni
Deoarece pentru noi degetul reprezenta cea mai mare provocare mecanica din tot bratul, am cautat alte
solutii pentru deget. Asa am ajuns la degetul CF (Cheap Finger), pe care |-am realizat in 2 versiuni.

Munca cea mai mare la realizarea degetului a fost realizata de eleva Pescaru Giulia-Andrada (Figura 3).
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Versiunea CF1 (Figura 4) a fost realizata din plastic ABS cu grosimea de 1,5 mm. Piesele din plastic au fost
taiate cu ajutorul unui traforaj si apoi au fost lipite cu adeziv. Flexia degetului se realiza cu un tendon, iar
extensia cu ajutorul unei benzi de cauciuc, prinsa de falange cu ajutorul unor suruburi.

Degetul nu s-a comportat chiar cum ne asteptam, in principal datorita frecarilor mari existente in articulatii
si modulului de variatie al fortei elastice in functie de unghiul de flexare al articulatiilor. Totusi, am putut
observa faptul ca putem sa flexam degetul in modul dorit prin modificarea tensiunii initiale a benzii elastice
in fiecare articulatie.

Pentru eliminarea unora dintre dezavantajele constatate la CF1 am proiectat o altd varianta la care am
folosit plastic de doua grosimi: 1,5 mm si 2 mm. Prin modul de constructie a falangelor am reusit sa
micsoram frecarea intre falangele care se imbina in aceeasi articulatie si astfel degetul se indoaie mai usor.
Noua versiune de deget am numit-o CF2 si am prezentat-o la reuniunea de proiect de la Louhans (Figura 5).
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L ,

Deget proiectat in Pro / ENGINEER

O alta directie de actiune pentru realizarea degetului a fost proiectarea acestuia in softul Pro / ENGINEER si
imprimarea degetului pe o imprimanta 3D. Degetul a fost proiectat de elevul Mihai Agape (Figura 6).

Degetul era prevazut cu 2 tendoane pentru flexia si respectiv extensia degetului. Rutarea tendonului se face
prin niste canale realizate in plastic prin imprimare. Falangele nu pot fi asamblate, ele trebuind sa fie
imprimate direct asamblate.

Cand am fincercat sa tiparim designul pe o imprimanta 3D, in urma analizei, impreuna cu consultantul
companiei care realiza imprimarea 3D, am ajuns la concluzia ca degetul nostru nu se poate tipari. Si asta
deoarece softul ne-a permis sa proiectam in felul in care ne-am dorit, dar nu am respectat unele din
cerintele necesare pentru a putea fi imprimat 3D. Principalele probleme au fost nerespectarea unei
distante minime de 1 mm intre piesele aflate in miscare una fata de cealalta si dimetrul prea mic (de 1 mm)
al canalului pentru rutarea tendonului. in cazul imprimérii designului, piesele care trebuiau s& se miste
unele fata de altele ar fi iesit lipite, iar canalul infundat, cu atat mai mult cu cat traseul acestuia era foarte
sinuos.

Initial am dorit sa reproiectam degetul respectand cerintele pentru imprimarea 3D. Apoi am renuntat la
aceasta idee datorita faptului ca la intalnirea de la Louhans s-a decis continuarea cu un singur proiect
mecanic si anume cel realizat de doi liceeni polonezi.
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Cu designul degetului, elevul Mihai Agape a participat la concursul Extreme Redesign 3D Printing Challenge
2011, organizat de firma Dimension, un brand al firmei Stratasys. Dupa ce am aflat de greselile designului
din punct de vedere al tiparirii pe o imprimanta 3D, am inteles ca proiectul degetului nu a avut nici o sansa
in competitie.

Alegerea proiectului mecanic al bratului - Louhans, aprilie 2011
n luna aprilie 2011, a avut loc o reuniune de proiect la Louhans, Franta. Cu prilejul acestei intalniri s-au
adoptat cateva decizii referitoare la partea mecanica a bratului.

n primul rand, s-a stabilit c3 va exista un singur model al bratului pentru toti participantii, model dezvoltat
de Adam Sochan si Bartosz Szczepanik (Figura 7). S-a stabilit ca orice schimbari ulterioare ale proiectului
necesita acordul autorilor. Singurele modificari posibile sunt cele referitoare la productia cu ajutorul CNC-
urilor. Autorii trebuie sa fie informati in legatura cu astfel de modificari.

Referitor la fabricarea componentelor bratului s-a stabilita ca acestea vor fi realizate de Beypazari Teknik ve
Endistri Meslek Lisesi, Lycée Henri Vincenot si Slaskie Techniczne Zaktady Naukowe dupd cum urmeaza:

e Beypazari Teknik ve Endistri Meslek Lisesi - partea superioara a bratului (de la cot la umar).
o Slgskie Techniczne Zaktady Naukowe - antebratul (de la Tncheietura mainii la cot).
e Lycée Henri Vincenot - palma si degetele.

Alegerea celor 3 institutii s-a facut in functie de existenta dotarilor (CNC-uri) necesare pentru realizarea
componentelor.

Fiecare institutie, din cele 3 angajate in producerea bratului, trebuia sa pregateasca 6 seturi complete (cate
unul pentru fiecare partener si unul pentru partenerul ,silent”). Costul materialelor folosite trebuia sa fie
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Tmpartit la 6 si sa fie suportat de toti partenerii (inclusiv partenerul silent). Expedierea materialelor urma sa
fie suportata de catre destinatar. Costul manoperei era 0,00 € pentru toti partenerii.

n ceea ce priveste termenele limita pentru producerea partilor mecanice s-a stabilit c&:

. Primul set trebuia livrat la sediul SI.TZN cel tarziu in data de 23.06.2011.

. WSTI si SI.TZN trebuiau sa asambleze componentele si sa faca testele pana la sfarsitul lunii august
2011.

. Orice Tmbunatatiri ale bratului trebuiau implementate in timp util pentru a permite tuturor

producerea si livrarea elementelor pentru cele 5 brate ramase cu 10 zile Tnaintea intalnirii de la
Beypazari.

Reuniunea de lucru de la Beypazari, septembrie 2011

La reuniunea de lucru de la Beypazari, au fost prezentate doar mana (realizata de echipa franceza) si partea
superioara a bratului (realizatd de echipa turca). Nu am putut vedea modul in care functioneaza bratul
robotic din punct de vedere mecanic si nu am putut stabili ce actuatoare trebuie alese pentru actionarea
articulatiilor.

Pentru remedierea situatiei am decis ca echipa poloneza, care va asambla prima bratul, sd decida ce
actuatoare sunt necesare pentru articulatii, urmand sa transmita informatia celorlalti.

Restartarea proiectului mecanic pentru echipa romana, ianuarie 2012

in luna ianuarie 2012, dupd ce am vazut c3 realizarea pértii mecanice, conform deciziilor adoptate la
Louhans si Beipazari nu se poate respecta, am decis sa reincepem lucrul la partea mecanicd. Munca la
partea mecanica nu a inceput de la zero, ci am avut in vedere proiectul initial, prezentat de echipa romana
la Katowice, in 2010.

Proiectarea si realizarea degetului SF1 (Sheetmetal Finger 1)
Ca si prima oara, am Inceput tot cu degetul, dar de data aceasta dl Mihai Agape a realizat un studiu mai
aprofundat in ceea ce priveste proiectarea degetului.

Figura 8 Prototipul degetului SF1 (Sheetmetal Finger 1)
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Dupa gasirea unor solutii care sa satisfaca cerintele impuse pentru deget, a fost proiectat un deget simplu
din tabld. Pe baza proiectului degetului SF1 am realizat prototipul (Figura 8), folosind urmatoarele
materiale:

e Falangele au fost realizate din tabla de aluminiu cu grosimea de 1 mm, care este usoara, suficient
de rigida, usor de debitat si de indoit.

e Articulatile au fost realizate cu ajutorul unor suruburi M2, care conecteaza falangele
corespunzatoare. Pentru micsorarea frecarii in articulatii am folosit niste tuburi de plastic montate
peste suruburi.

e Scripetii au fost realizati din plexiglas cu grosimea de 5 mm.
e Arcurile de torsiune au fost realizate din sdrma de arc cu grosimea de 0,4 mm.
e Tendonul este realizat dintr-un fir de nailon cu grosimea de 0,5 mm.

fn urma testarii degetului am observat ci acesta se comportd destul de bine si destul de aproape de
modelul rezultat din simulare. Aceasta ne-a dat incredere sa continuam cu proiectarea celorlalte
componente ale bratului.

Dupad succesul obtinut la realizarea degetului, am trecut la proiectarea si realizarea mainii. Mana a fost
proiectatd de dl Mihai Agape.

Pe suportul palmei sunt prinse 4 degete (Figura 9). Am folosit degete de tip SF2, o versiune imbunatatita,
din punct de vedere estetic, a versiunii SF1.

Una dintre imbunatatirile fata de versiunea anterioara a fost actionarea degetelor cu servomecanisme
montate Tn palma si nu Tn antebrat. Pentru aceasta a fost necesar sa gasim servomecanisme de dimensiuni
speciale, care sa se potriveasca in spatiul redus existent in palma. Modul in care am reusit sa integram in
palma cele 6 servomecanisme care actioneaza degetele, se poate vedea in Figura 10.

Avand in vedere dificultatile intalnite Tn procurarea servomecanismelor, data viitoare vom avea in vederea
si posibilitatea realizarii propriilor servomecanisme, care sa se potriveasca spatiului existent.
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Servomotoarele din palma sunt acoperite cu ajutorul unui capac din tabla de aluminiu. Proiectarea
incheieturii mainii a fost usoara si s-a adoptat o solutie similara cu cea prezentata la Katowice. Mana (cu tot

cu incheietura mainii) poate fi vazuta in Figura 11

Pentru realizarea mainii am folosit desenele desfasurate ale componentelor. Acestea au fost obtinute cu
ajutorul programului Pro/ENGINEER. De exemplu, in Figura 12 se poate vedea desenul desfasurat pentru

metacarpianul degetului mare.

Toate componentele au fost realizate din tablad de aluminiu cu grosimea de 1 mm (Figura 13).
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Figura 12 Desenul desfasurat pentru metacarpianul
degetului mare Figura 13 Tabla de aluminiu cu grosimea de 1 mm
Realizarea componentelor se face foarte usor, dupa cum se poate observa din imaginile din Figura 14. Dupa
ce se tiparesc desenele desfasurate ale pieselor, se taie bucati de tabla de aluminiu la dimensiunile
necesare si se indreapta cu un ciocan de cauciuc. Folosind scotch, se lipeste desenul pe tabla de aluminiu.
Se puncteaza locul in care vor fi date gauri cu ajutorul unui ciocan si al unui punctator, dupa care se dau

gaurile cu o bormasina.

GEplfafecan

Figura 14 Realizarea componentelor mainii din tabla de aluminiu
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Apoi, se inldturd partile nedorite din tabl3 cu ajutorul unei foarfece de tabl3. in final se indoaie tabla pentru
a obtine modelul dorit. Tn Figura 15 se poate vedea suportul palmei inainte si dupa indoirea tablei.

Figura 15 Suportul palmei (inainte si dupa indoire)

La realizarea componentelor pentru mana si la asamblarea acestora au contribuit mai multi elevi, o parte
din acestia putand fi vazuti la lucru in Figura 16.

Giulia si Ovidiu fac modificari la incheietura Robi si Bogdan au probleme cu asamblarea

Figura 16 Imagini din momentul lucrului la mana robotica

Mana roboticd a fost terminata la timp pentru a fi prezentatd la cea de a doua intalnire de lucru de la
Katowice, care s-a desfasurat la sfarsitul lunii mai 2012, la Katowice.
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Prezentarea mainii robotice la reuniunea de proiect de la Katowice, 28.05 -
01.06.2012

Prototipul mainii robotice romanesti a fost prezentat la reuniunea de proiect care s-a desfasurat la
Katowice Tn perioada 28 mai — 1 iunie 2012.

Cu prilejul intalnirii de la Katowice, echipa romaneascd a primit si un exemplar al mainii proiectate de
echipa poloneza si realizatd de echipa franceza. Figura 17 ne permite o comparatie vizuald intre cele 2
prototipuri. Se observd ca mana romaneasca este ceva mai mare. Totusi, in prototipul romanesc sunt
incorporate cele 10 servomecanisme necesare pentru actionarea degetelor si a fincheieturii mainii.
Greutatea prototipului romanesc (cu tot cu servomotoare) este aproximativ 400 g iar greutatea prototipului
realizat de echipa franceza este aproximativ 250 g .

Figura 17 Mana realizata de echipa franceza dupa proiectul polonez si mana proiectata si realizata de echipa romana

Prototipul romanesc a fost finalizat Tnaintea intalnirii de la Katowice, dar nu a fost testatd comportarea in
cazul actionarii cu servomecanismele. De aceea am profitat de intadlnirea de la Katowice si am testat
functionarea mainii cu ajutorul lui Fabien Autreau si a controlerului echipei franceze (Figura 18). Mana s-a
comportat foarte bine dupa cum se poate vedea si din reactiile partenerilor din proiect.

Cu ocazia testarii a fost evidentiat si un neajuns, dat de faptul ca servomecanismele folosite pentru
actionarea degetelor nu au un comportament obisnuit; acestea se rotesc continuu in cazul in care semnalul
PWM transmis catre acestea iese din limitele admise.
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_— v . -

Figura 18 Testarea mainii romanesti cu controlerul francez a captat interesul partenerilor

Tncurajati de succesul avut de mana roboticd la reuniunea de la Katowice, am continuat dezvoltarea

mecanica a intregului brat.

Proiectarea si realizarea suportului, bratului si antebratului
Tn perioada vacantei de vard am terminat de proiectat si realizat suportul, bratul si antebratul.

Figura 19 Suportul, bratul si antebratul (fara incheietura mainii)

n Figura 19 se observd cd in umér existd doud articulatii (pentru miscirile de rotire si flexie / extensie). In
cot existd o singurd articulatie pentru miscarea de flexie / extensie. In antebrat existd un servomecanism
pentru realizarea miscirii de rotatie. In total sunt folosite un numéir de 6 servomecanisme pentru
actionarea celor 4 articulatii. Singura miscare pe care nu o realizeaza bratul este miscarea de adductie /
abductie din umar.

CONEXIUMUI, nr. 7-8, august-septembrie 2013 41



Brat robotic subactionat

Dupa asamblarea tuturor componentelor am obtinut modelul 3D din Figura 20.

Bratul si a antebratul au fost construite Tn acelasi mod ca si mana. Dupa asamblarea partiald, bratul robotic
arata ca in Figura 21. Se observa ca lipsesc servomecanismele din umar. Procurarea servomecanismelor

pentru miscarea de flexie / extensie din umar s-a dovedit a fi foarte dificila.
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Figura 21 Bratul robotic (mana, antebrat si brat) fara servomecanismele din umar

Asamblarea finald (Figura 22) a fost realizatd dupd primirea ultimelor servomecanisme, la timp pentru
prezentarea bratului robotic la Simpozionul National de Robotica ROBOTOR 2012.

Figura 22 Emi si Giulia asambland bratul robotic

Suportul bratului a fost realizat cu profile, specifice tamplariei in aluminiu, care au fost puse la dispozitie in
mod gratuit de firma SC TAPICREST SRL.

Tn final am obtinut bratul robotic din Figura 23.
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Figura 23 Bratul robotic realizat de echipa romana

Implicatii asupra activitatii cercului
Implicarea in proiectarea si realizarea partii mecanice a bratului robotic a avut efecte benefice asupra
activitatii cercului de electronica:

44

Cadrul didactic si o parte din elevi au invatat sa foloseasca, la diferite niveluri, programul de
proiectare 3D Pro/ENGINEER. Multumim si pe aceasta cale reprezentantilor firmei PTC pentru
acordarea de licente gratuite.

Elevii si-au dezvoltat abilitati de realizare a unor componente din tabla.

Elevii au participat la competitii de proiectare 3D atat Tn anul 2011 cat si Tn anul 2012, Tn ultimul
an obtinandu-se si rezultate valoroase. Astfel, elevii Agape Cristina-Maria si Dron Robert-
Sebastian au obtinut, cu lucrarea Green Art, locul lll la competitia Extreme Redesign 3D Printing
Challenge 2012, sectiunea Arhitectura (Figura 24). Detalii puteti gasi urmand linkul
http://www.dimensionprinting.com/extreme-redesign/2012-Winners.aspx.
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Concluzii
Tn ceea ce priveste partea mecanica a bratului robotic am realizat urmatoarele:

am propus solutii pentru proiectul bratului robotic;

am conceput 2 proiecte si realizat 2 prototipuri pentru degete realizate manual, din plastic (CF1
& CF2);

am proiectat un deget 3D (i)realizabil din ABS pe o imprimanta 3D;
am modelat, simulat si dimensionat un deget robotic;

am conceput 2 proiecte si am realizat 2 prototipuri pentru degete realizate manual din tabla de
aluminiu (SF1 & SF2);

am proiectat si realizat prototipului mainii, bratului si antebratului, manual, din tabla de
aluminiu.
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Imbunatatiri
Proiectul poate fi imbunatatit Tn viitor prin:

e micsorarea frecarii in articulatii;
e micsorarea greutatii partilor metalice;

e gdsirea de solutii pentru asamblarea mai usoara a partilor componente.

Bibliografie

Programul Invatare pe toatd
durata vietii
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0 Educatie siculturd . . . .
Aceasta comunicare reflecta numai punctul de

vedere al autorilor si Comisia nu este
responsabila pentru eventuala utilizare a
informatiilor pe care le contine.
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Probleme pregatitoare pentru proba
teoretica a concursurilor de Electronica

Prof. Mihai Agape
Palatul Copiilor Drobeta Turnu Severin — Filiala Orsova

I. Asociati fiecare cifra romana din coloana din stanga cu litera corespunzatoare din
coloana din dreaptfa.

1) Coloana din stinga — componente; coloana din dreapta — simboluri.
I. Sursa de alimentare (baterie) a) -}
Il. Lampa de iluminat (bec) b) _‘5
ll. intrerupator c) _.L"._
IV. Rezistor fix d) —+| o
V. Condensator nepolarizat e) L}

2) Coloana din stinga — componente; coloana din dreapta — simboluri.
. Sursa de alimentare (baterie) a) m
II.  Microfon b) _E
ll. Element rezonant cu cuart c) —||:|}—
IV. Varistor d |-

V. Difuzor e) —_,‘TUL"'—
n O
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3)

5)
.
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Coloana din stdnga — componente; coloana din dreapta — simboluri.

Dioda electroluminescenta (LED)

Tranzistor NPN

Tranzistor PNP

Dioda Zener

Fotodioda

a) —[:';:-I:
0 Y

)

M

Coloana din stdnga — componente; coloana din dreapta — simboluri.

Triac

TEC-MOS cu canal p

Tranzistor PNP

TEC-J cu canal n

Fotodioda

Voltmetru
Ampermetru

Ohmmetru

b) Frecventa

c¢) Puterea electrica

a) >

Coloana din stanga — aparate de masura; coloana din dreapta — marimi electrice masurate.
a) Rezistenta electrica
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IV. Wattmetru d) Tensiunea electrica
V. Capacimetru e) Intensitatea curentului electric

f) Capacitatea electrica

6) Coloana din stdnga — marimea electrica; coloana din dreapta — simbolul unitatii de masura.
. Tensiunea electrica a) H
Il. Intensitatea curentului electric b) F
lll. Puterea de curent continuu c) W
IV. Rezistenta electrica d) A
V. Capacitatea electrica e) V
f) Q
7) Coloana din stdnga — culoarea; coloana din dreapta — cifra corespunzatoare culorii la
marcarea rezistoarelor in codul culorilor.
. Maro a) 2
Il. Rosu b) 1
. Portocaliu c) 5
IV. Galben d 3
V. Verde e) 4
f) 6
8) Coloana din stanga — tipul portii logice; coloana din dreapta — simbolul portii logice.
NU . g
1 a ) 0~
(NOT)
S ; ;
I o) =)
(AND)
SAU — . §
. c) :) e
(OR)
SI-NU T e T
IV. d) >
(NAND)
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e)I’:D7I
0 -

Coloana din stadnga — circuite electronice; coloana din dreapta — rolul circuitelor.

SAU-NU
V.
(NOR)

Filtru de netezire a)

Redresor b)

Stabilizator de tensiune c)

continua

Amplificator d)

Oscilator e)
f)

Furnizeaza la iesire un semnal de aceeasi forma
cu cel de la intrare dar de putere mai mare.

Atenueaza ondulatiile tensiunii redresate.

Furnizeaza un semnal sinusoidal la iesire fara sa i
se aplice semnal de intrare.

Ofera la iesire o tensiune constanta in raport cu
variatiile tensiunii de intrare si variatiile sarcinii.

Furnizeaza la iesire un semnal de aceeasi forma
si aceeasi putere cu cel de la intrare.

Transforma energia de curent alternativ in energie
de curent continuu.

Il. Scrieti litera corespunzatoare raspunsului corect.

1)

3)
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Rezistenta echivalenta a gruparii de rezistoare din figura de mai jos este:

a) 6KQ;
b) 1KQ;
c) 2KQ;
d) 1,5KQ;
e) 10KQ.

[ — 1
[ 1

R3

R1=1KQ; R2=1KQ; R3=2KQ

Capacitatea echivalenta a gruparii de condensatoare din figura de mai jos este:

a) 1,1nF;
b) 6,6nF;
c) 9,9nF;
d) 3,3nF;
e) 6,6pF.

Cl1 l_.

C3
2

C1=3,3nF; C2=3,3nF; C3=6,6nF.

Tensiunea de alimentare (Vpp) a unui circuit integrat CMOS este:

a) 9v;
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4) in care din montajele de mai jos este aprins becul?
a) b) c) d) e)
& B [ Kl
T FAN ® = Y — ® =
5) Precizati valorile tensiunii pe componentele din schema de mai jos, stiind ca D1 este o
dioda cu siliciu.
a) U1=0,6V; U2=94V; Lii
b) U1=0V; U2=10V; :
c) U1=9,4V; U2=0,6V: R "D l Lz
d) U1=10V; U2=0V, T
e) U1=9,7V; U2=0,3V. E=10V; R=1KQ; Ud=0,6V
6) Se dau schemele din figura de mai jos. Care dintre ele reprezinta schema corecta unui

stabilizator electronic de tensiune?

7) Ce se intampla cu redresorul din figura de mai jos daca se intrerup doua diode din brate
alaturate?

a) Functioneaza ca redresor monoalternanta;
b) Functioneaza ca redresor dubla alternanta;
c) Se vor defecta si alte componente;

d) Nu functioneaza;

e) Furnizeaza tensiunea alternativa de iesire. GJN_D
8) Ce valoare are rezistenta R din figura de mai jos, daca se considera ca intensitatea
curentului prin LED are valoarea I=10mA?
a) R=220Q; Ul
 ——
b) R=3000Q; J_ {1
- R
c) R=4500; E T 3§Z~‘.} l Lz
d) R=470Q; 4
I
e) R=680KQ. E=4,5V; I=10mA; Uled=1,5V
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9) Tensiunea furnizaté la iegirea stabilizatorului din figura de mai jos este egala cu:
a) Uies=11,5V; S\ Uin=15V;
b) Uies=9V; H]m ) D1=PL1221;
c) Uies=6V; P T | v R1=1000;
d) Uies=15V; C1=47yF;
e) Uies=12,1V. - C2=6804F.

10)  Amplitudinea semnalului la iesirea amplificatorului din figura de mai jos este:

a) Vour =1V,
b) Vour =1V; 2K7
C) VOUT =1100mV, —
d) VOUT :O,2V; r: >—— o
e) Vour =1,35V. 0—|Z|—+ vV
Viy =0,1V K4 out
Obs.: se considera AO ideal.
Raspunsuri
Subiectul |
1) L-=d); . —f); . —c); IV.—e); V.-a).
2)  lL.=d); . —f); . —c); IV.—e); V.-a).
3) L-A) Il. —e); . — b); IV.—-d); V.-c).
4) 1.—f); . —e); . — b); IV.-d); V.-c).
5) 1l.—=d); Il.—e); . —a); IV.—c); V. -f).
6) Il.—e); Il.—d); ll. —c); V. —f); V.-b).
7)  1l.—b); II.—a); . —d); IV.—e); V.-c).
8) I.—d); Il —e); . —f); IV. = c); V.-a).
9) IL.—-hb); 1. —f); . —d); IV.—a); V.—c).
Subiectul Il

1)-b; 2)—-d; 3)—b; 4)—c; 5)-b.6)—a; 7)—d; 8)—b; 9)—a; 10)—c.
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Cerc Pedagogic la Filiala Orsova

Prof. Mihai Agape
Palatul Copiilor Drobeta Turnu Severin, Filiala Orsova

in data de 23.05.2013, la Filiala Orsova s-a desfisurat Cercul Pedagogic al cadrelor didactice din Palate si
Cluburi ale Copiilor. La cerc au participat cadre didactice de la Palatul Copiilor Drobeta Turnu Severin si de
la filialele acestuia.

Activitatile de cerc s-au desfasurat in conformitate cu programul propus de colectivul de la Filiala Orsova,
program care poate fi consultat in pliantul care poate fi descarcat de la adresa http://sdrv.ms/157I|c8w .

Au existat 3 tipuri de activitati:

- Demonstrative, in care au fost implicati si copii care frecventeaza cercurile de la Filiala Orsova.
- Dezbateri, la care au participat doar cadrele didactice.
- Ateliere de lucru pentru cadrele didactice.

Activitati demonstrative
Tn tabelul urmator sunt enumerate activititile demonstrative si coordonatorii acestora.

Nr.crt. | Activitatea Coordonator(i)

1 Spectacol literar, muzical-coregrafic sustinut de membrii prof. Lucia Patasanu
cercurilor de Balet, Teatru — Teatru de revista si Estrada. prof. Mihai Firescu

2. Demonstratie de robotica prof. Mihai Agape

3. Demonstratie de carturi prof. Alexandru Ivan

4. Concursul de programare in Scratch SCRIPT 2013 prof. Mihai Agape

5. ,Vreau sa fiu vedetd” - Karaoke prof. Mihai Firescu

6. Expozitia de pictura ,Perla Dunarii” — faza locala prof. Dan-Virgil Scurtu

Participantii la activitati au apreciat pozitiv calitatea achizitiilor copiilor implicati.
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Dezbateri
Au fost propuse spre dezbatere cateva subiecte incitante si anume:

- Formarea prin cursurile MOOC.
- Parteneriatele nationale si internationale.

- Inteligenta vizuala si spatiala

in cadrul acestei activitati, pe care am moderat-o, am prezentat o noud tendinta in domeniul cursurilor
online si anume MOOC (Massive Open Online Courses). Aceste cursuri au avut o dezvoltare exponentiala
incepand cu anul 2011. Cateva din informatiile diseminate cu acest prilej se regdsesc in prezentarea care se
poate descarca de la adresa http://sdrv.ms/11o0Hu7d .

Pentru o mai buna intelegere a modului in care functioneaza cursurile MOOC, am demonstrat colegilor cum
se desfasoara cursul ,MITx: 6.002x Circuits and Electronics” de la adresa
https://courses.edx.org/courses/MITx/6.002x/2013 Spring/ . Am evidentiat urmatoarele:

- Cursul este transmis prin Tnregistrari video.

- Exista exercitii intercalate intre secventele de curs.

- Seminariile sunt realizate tot prin intermediul unor inregistrari video.

- Laboratoare se realizeaza cu ajutorul unui simulator care ruleaza direct in browser.

- Lafinalul unei saptamani, cursantul trebuie sa rezolve niste teme teoretice si lucrari de laborator.
- Exista un examen intermediar si unul final.

- Cursantul stie Tn orice moment in ce procent a realizat sarcinile.

Colegii au apreciat faptul ca prin MOOC se asigura acces gratuit la un invatamant de Tnalta calitate si au fost
impresionati de faptul cad exista modalitati de adaptare a modului de desfdsurare a laboratoarelor pentru
un curs online.

De asemenea, s-au discutat implicatiile pe care le va avea in viitor dezvoltarea acestui tip de cursuri.

Dna Maria-Genoveva Agape, dl Alexandru lvan si subsemnatul am diseminat cateva parteneriate de nivel
national si international in care este implicata Filiala Orsova. Prezentarea se poate descarca de la adresa
http://sdrv.ms/10VH2rn .

n continuare prezint parteneriatele trecute in revista.

Am prezentat modul in care a fost evaluat proiectul la nivel national si european. Colegii ne-au felicitat
pentru rezultatele obtinute Tn cadrul acestui proiect.
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Mai multe detalii referitoare la proiectul RECAP se pot regasi in prezentarea de la adresa
http://tinyurl.com/nrg8uqu * sau in baza de date a proiectelor europene de la adresa
http://tinyurl.com/0j9y362 2.

Acest parteneriat are la baza relatia personala de prietenie dintre dl Alexandru lvan si cetateni din Alibunar.
Tn prezent incercdm sa identificim programele europene in cadrul cdrora am putea derula un parteneriat
cu Scoala din Alibunar.

Trofeul National de Robotica ROBOTOR 2013 se desfasoara pentru prima datad in parteneriat cu o alta
unitate si anume Palatul Copiilor Botosani. Acest demers are scopul de a asigura sprijinul necesar
desfasurarii proiectului din partea comunitatii locale, urmand ca faza finala a Trofeului sa se desfasoare la
Botosani.

Am prezentat unul din parteneriatele etwinning la care participa cercul de Electronica, pe care il coordonez.
Am prezentat site-ul proiectului de pe platforma www.etwinning.net . Am urmarit filme cu robotii realizati

de partenerii din Italia si Franta. in prezentarea PPT a fost inclus unul din filmele cu robotii romani. Filmele
realizate de partenerii din Italia sau Franta nu au putut fi incluse in prezentarea Power Point deoarece nu
sunt intr-un format acceptat de aplicatia Power Point.

Am concluzionat ca proiectele etwinning reprezinta o modalitate facila de colaborare internationald, care
nu implica resurse suplimentare.

Am prezentat succint proiectul multilateral Comenius ,, Karel — Autonomous Robot for Enhancing Learning”,
initiat de prof. Mihai Agape si prof. Maria Genoveva Agape. Proiectul are parteneri din 4 tari si a fost depus
pentru finantare in cadrul actiunii Parteneriate Comenius multilaterale, termenul limita 19.02.2013.

Colegii au apreciat initiativa si ne-au urat ca proiectul sa fie finantat.

Dna Lucia Patdsanu a prezentat referatul ,Inteligenta vizuald si spatialda — A invata sa vezi”. Colegii au
apreciat tema propusa si modul de tratare al acesteia.

Ateliere de lucru

Atelierele de lucru s-au desfasurat la cercul de Electronica / Roboticd / Operare si Programare si au fost
coordonate de mine. Acestea au avut ca temd comuna robotica. Primul atelier a vizat realizarea unui
urmaritor de linie in Scratch. Al doilea atelier a fost un atelier de pregatire pentru concurs a unui urmaritor
de linie neprogramabil.

! http://www.slideshare.net/mihaiagape/121213-c-ped-dl-tudorrecapcontributii

2 http://www.europeansharedtreasure.eu/detail.php?id project base=2010-1-PL1-LEO04-11315
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Am prezentat modul in care se poate realiza un robot care sa urmareasca linia in Scratch. Colegii au exersat
realizarea robotului in Scratch, pe cele 2 laptopuri® care existd la cercul de Electronica. Pentru indrumare,
am realizat fise de lucru si am oferit indrumari prin intermediul videoproiectorului.

Probabil cea mai gustata activitate a fost concursul de robotica pentru cadrele didactice. Cadrele didactice
au primit cate un robot urmaritor de linie realizat de copii de la cercul de Electronica. Concurentii au trebuit
sa pregateasca robotul astfel Tncat sa poatda urmari o linie neagra. Pentru aceasta au reglat robotul din
punct de vedere mecanic (distanta senzorilor fatda de suprafata si unul fatd de celdlalt) si din punct de
vedere electric (sensibilitatea senzorilor optici).

Clasamentul s-a facut nu in functie de timpii obtinuti ci Tn functie de entuziasmul cadrelor didactice, pe
podium clasandu-se urmatorii:

1. Constantin Toma
2. Gheorghe Cena
3. Victor Lalu

Concluzii
Colegii au apreciat pozitiv diversitatea, gradul de noutate si calitatea activitatilor desfasurate.

Concurs de robotica (Constantin Toma, Gheorghe Cena, Victor Lalu)

3 . P . e . v N . o .
Cele 2 laptopuri le-am achizitionat din banii proprii, dupa ce, in vacanta de iarnd a acestui an scolar, au fost furate
cele 4 laptopuri din dotarea cercului.
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Concursul National de Programare in Scratch

SCRIPI 2013

Prof. Maria-Genoveva Agape, prof. Mihai Agape
Palatul Copiilor Drobeta Turnu Severin

Filiala Orsova a Palatului Copiilor Drobeta Turnu Severin a organizat in perioada 15.11.2012 — 15.07.2013
Concursul National de Programare in Scratch SCRIPT 2013, proiect inscris la sectiunea Al12, pozitia 7 in
Calendarul Activitatilor Educative Nationale pentru anul 2013 al Ministerului Educatiei Nationale.

Editia din 2012 a concursului SCRIPT a fost de nivel regional. Succesul pe care I-a avut in randul copiilor si
cadrelor didactice ne-a determinat s organizdm o editie nationald Tn anul 2013. Tn acest articol prezentam
succint modul de desfasurare al SCRIPT 2013.

Scopul concursului SCRIPT 2013 a fost promovarea programarii in randul elevilor din ciclul primar si
gimnazial prin folosirea limbajului de programare Scratch.

Obiectivele specifice ale concursului au fost:

0O1. Stimularea preocuparilor elevilor in domeniul programarii.

02. Promovarea elevilor valorosi din randul elevilor participanti si popularizarea proiectelor concepute
de acestia.

03. Popularizarea materialelor educationale concepute de cadre didactice si elevi pentru fnvatarea
programarii in Scratch.

Concursul s-a desfasurat pe 6 sectiuni: Animatie, Felicitari, Jocuri, Muzica si dans, Povesti si Simulari.

Fiecare dintre cele 6 sectiuni s-a desfasurat pe 4 categorii de varsta: clasele | - I, lll = IV, V= VI si VII = VIII.

Proiectul s-a adresat elevilor (fete si baieti) din ciclul gimnazial, cadrelor didactice cu preocupari in
domeniul informaticii si publicului care vizualizeaza proiectele participante la concurs.

Proiectul a fost conceput sa se desfasoare pe durata a 9 luni, Tn perioada 01.11.2012 — 30.07.2013.

Concursul de Programare in Scratch SCRIPT 2013 a fost coordonat de initiatorul acestuia, prof. Mihai Agape.
Simpozionul SCRIPT 2013 a fost coordonat de dna prof. Maria-Genoveva Agape.

Din echipa de organizare a SCRIPT 2013 au mai facut parte incd 7 cadre didactice si 2 studenti care au
contribuit la jurizarea lucrarilor din cadrul concursului.
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Activitati derulate in ordine cronologica

n prima jumétate a lunii noiembrie 2012 am conceput formularul de aplicatie pentru proiectul SCRIPT 2013
conform modelului pentru CAEN 2013, precum si regulamentele pentru concurs si simpozion.

Regulamentul Concursului National de Programare in Scratch SCRIPT 2013 poate fi descdrcat de la adresa
http://sdrv.ms/WFNSIG . Regulamentul Simpozionului National SCRIPT 2013 poate fi descarcat de la adresa
http://sdrv.ms/XmpKEI .

Tn urma evaludrii, proiectul SCRIPT 2013 a fost inscris in CAEN 2013 la sectiunea A12, pozitia 7.

Avand in vedere faptul ca programarea in Scratch nu este raspandita in tara noastra si ca resursele de
invatare disponibile pe Internet sunt in limba engleza, am conceput resurse de invatare pentru formarea
cadrelor didactice si a elevilor care doresc sa invete programare in Scratch. Acestea s-au adaugat celor
create la editia anterioara, SCRIPT 2012.

Resursele realizate pot fi consultate la urmatoarele adrese:

e http://tinyurl.com/otoc3za (articol).

e http://scratch.mit.edu/galleries/view/171206 (galerie de proiecte Scratch).

e http://sdrv.ms/122IcZD (,Scratch 1.4 — Ghid de referintad”).

e http://tinyurl.com/bblx6vb (articolul ”Sa invatam programare jucandu-ne in Scratch”).

e http://tinyurl.com/pzrr3aa (tutoriale video pentru initierea in Scratch).

Resursele de mai sus au fost create de Mihai Agape. Desi utile, resursele create nu sunt la nivelul optim
pentru dezvoltarea utilizarii Scratch in scoli. Este Tmbucurdtor faptul cd in tard existd mai multe cadre
didactice care au inceput sa creeze resurse de fnvatare a Scratch, fapt care se va face simtit la editiile
ulterioare ale concursului.

Lansarea proiectului s-a facut la sfarsitul lunii februarie 2013. Invitatia a fost transmisa catre toate palatele
copiilor din tara si catre cluburile copiilor si unitatile scolare care sunt parteneri traditionali ai Filialei
Orsova. Cadrele didactice si-au manifestat intentia Tnscrierii de echipe in competitie prin completarea unui
formular online creat pe Google Docs.

S-au inscris 19 cadre didactice de la 19 unitati de invatamant: 16 din tara (din 13 judete) si 3 din Bulgaria
(regiunea Varna). Participarea elevilor bulgari s-a datorat colaborarii dintre dl Mihai Agape si dna Galina
Momcheva, profesor de informatica din Bulgaria.

Unele dintre cadrele didactice care s-au inscris la concurs au aflat despre programul Scratch prin
intermediul concursului SCRIPT 2013. Acestea au utilizat si apreciat pozitiv resursele de invatare puse la
dispozitie Tn cadrul SCRIPT 2013.

nscrierea proiectelor s-a ficut prin folosirea unui formular realizat in Excel. Cadrele didactice participante
la SCRIPT 2013 au coordonat un numar de 147 de proiecte realizate de 297 copii.

n tabelul de mai jos sunt sintetizate datele despre participarea la proiectul SCRIPT 2013.
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Nr. Unitati participante Nr. Nr. Obs.
crt. proiecte | elevi

1. Clubul Copiilor Petrosani 14 28

2. Clubul Copiilor Rosiori de Vede 3 6

3. Clubul Copiilor si Elevilor Chisineu Cris 7 14

4, Elementary School "Georgi Rakovski", Varna, Bulgaria 1 2

5. Palatul Copiilor Arad 14 28

6. Palatul Copiilor Braila - Filiala Faurei 4 8

7. Palatul Copiilor Buzau 8 16

8. Palatul Copiilor Deva 24 48

9. Palatul Copiilor Drobeta Turnu Severin 36 72

10. | Palatul Copiilor lasi 4 8

11. | Palatul Copiilor Targoviste - Filiala Moreni 4 8

12. | Palatul Copiilor Targu Jiu, Filiala Novaci 4 8

13. | Palatul Copiilor Timisoara - Filiala Clubul Copiilor Jimbolia | 8 16

14. | Palatul Copiilor Zalau 4 8

15. | Scoala Gimnaziala Liviu Rebreanu Mioveni 0 0 Simpozion
16. | SOU "Vasil Levski", Valchi Dol, Bulgaria 1 2

17. | Scoala Gimnaziala "Dimitrie Cantemir" Vaslui 8 16

18. | Scoala Gimnaziala nr. 4 Moreni 3 6

19. | Varna Free University 0 0 Simpozion

Desi am fi dorit o participare mai numeroasa din tara, totusi cresterea fata de editia anterioard este de
aproximativ 50 %, ceea ce este destul de bine. Si Tn acest an au existat cadre didactice care au initiat
activitati de Tnvatare a programarii in Scratch datorita proiectului SCRIPT 2013.

Pentru diseminarea rezultatelor cadrelor didactice si elevilor care creeaza resurse educationale pentru
invatarea programarii in Scratch am organizat Simpozionul National SCRIPT 2013.

Simpozionul s-a desfasurat in data de 9 Mai 2013 si a fost organizat sub forma unei videoconferinte online
pe platforma moodle.ro, moderator fiind dl Mihai Agape. Utilizarea platformei a fost gratuitd datorita
amabilitatii domnului Cosmin Herman, manager al Moodle Romania.

Dupa cum anticipasem, participarea la simpozion a fost redusad. Au participat 5 cadre didactice care au
prezentat un numar de 4 lucrdri. Pentru doi dintre participantii la simpozion a fost prima data cand au
prezentat online.

Speram ca la editiile viitoare participarea la simpozion sa fie mai numeroasa.

Proiectele transmise de participanti au fost evaluate de un juriu format din 8 cadre didactice si 2 studenti.
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1 Alexandru Toporan Scoala Gimnaziala Pamfil Seicaru Orsova

2 Anca Diana Barbulescu Colegiul National Gheorghe Titeica Drobeta Turnu Severin

3 Claudia Tudosie Facultatea de Automatica si Calculatoare Timisoara

4 Corina Cristescu Scoala Gimnaziala Pamfil Seicaru Orsova

5 Giani-Viorel Buzatu Liceul Teoretic Traian Lalescu Orsova

6 Mihai Agape Palatul Copiilor Drobeta Turnu Severin, Filiala Orsova

7 Mihai Agape Facultatea de Automatica si Calculatoare Timisoara

8 Sorin Gabriel Paunescu Colegiul Tehnic de Transporturi Auto Drobeta Turnu Severin
9 Areta Tauru Scoala Gimnaziald Petru Dumitriu Orsova

10 Dan Ovidiu Papava Colegiul Tehnic Dierna Orsova

Membrii juriului au acordat note avand in vedere urmatoarele criterii de evaluare: originalitate,
creativitate, folosirea caracteristicilor Scratch, calitatea globala a proiectului.

Datoritda numarului mic de participanti la unele categorii, in acordarea premiilor s-a avut in vedere atat
ierarhia proiectelor cat si indeplinirea unor bareme minime pentru fiecare tip de premiu. Astfel, se poate ca
cel mai bun proiect de la o anumita sectiune si categorie sa nu fi primit premiul |, datorita faptului ca
punctajul primit a fost mai mic decat punctajul minim pentru acordarea premiului I.

Proiectele premiate pot fi consultate la adresa http://sdrv.ms/10M50id . Castigatorii au fost recompensati

cu diplome pentru premiile I, II, Il si mentiuni.

Cheltuielile pentru organizarea Concursului National de Programare in Scratch SCRIPT 2013 au constat in
materiale de birotica pentru diplome si documente (regulamente, formulare, clasamente, rapoarte) si
cheltuieli de expeditie a diplomelor. Toate aceste cheltuieli au fost suportate de dl Mihai Agape.

Concursul National de Programare in Scratch SCRIPT 2013 a fost un succes datorita faptului ca s-au reusit
atat promovarea la nivel national a programului Scratch cat si stabilirea unor contacte cu persoane din
afara tarii, interesate in dezvoltarea unor proiecte de parteneriat care sa aiba ca punct central limbajul de
programare Scratch.

Competitia a fost popularizata in toata tara. Au fost trimise invitatii tuturor Palatelor Copiilor din tara
precum si unor cluburi si filiale cu care avem relatii de parteneriat. De asemenea, competitia a fost
popularizata prin intermediului site-ului www.didactic.ro . Chiar daca competitia a fost popularizata in toata
tara, participarea nu a fost foarte ridicata. Totusi, au fost indeplinite criteriile minimale pentru incadrarea la
concurs national.

Pentru popularizarea proiectelor merituoase din competitie, proiectele care au primit premii au fost
incarcate Tn galeria de la adresa http://scratch.mit.edu/studios/211401/. Pentru fiecare proiect incarcat
sunt precizate urmatoarele informatii: numele autorilor, unitatea de invatamant pe care o reprezinta,
numele cadrului didactic coordonator si premiul obtinut.

Un fapt Imbucurator este calitatea bund a proiectelor. in unele cazuri, proiectele realizate de unii copii din
clasele mici s-au dovedit a fi calitativ superioare celor din clase mai mari.

Consider ca acest concurs a reusit sa promoveze programarea in randul elevilor din ciclul gimnazial si
primar prin folosirea limbajului de programare Scratch, atingandu-si scopul. Este posibil ca numarul
cadrelor didactice care dezvolta activitati de invatare a programului Scratch, ca urmare a popularizarii
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programului Scratch prin intermediul competitiei SCRIPT 2013, sa fie mai mare decat numarul cadrelor
didactice care au inscris proiecte la aceasta editie.

Proiectul SCRIPT a stimulat de asemenea aparitia unor competitii similare. Astfel, Tn 2013 s-a organizat
Scratch PET, un concurs initiat de Clubul Copiilor si Elevilor Petrosani. De asemenea, Palatul Copiilor Arad a
inclus Tn cadrul editiei 2013 a Concursului National ,, Tehnologii Express” o competitie de proiecte Scratch.

SCRIPT 2014

n data de 25.06.2013, dI Mihai Agape s-a intalnit la Constanta cu dna Galina Momcheva, profesoard de
informatica din Varna, Bulgaria. Doamna Galina Momcheva este unul dintre promotorii programului
Scratch in Bulgaria si a Tnlesnit participarea unor elevi din Bulgaria la Concursul National de Programare in
Scratch SCRIPT 2013. in urma bunei colaborérii din cadrul SCRIPT 2013, dna Galina Momcheva a dorit s3 ne
intalnim pentru a putea pune bazele unui parteneriat. Participarea dlui Mihai Agape la concursul de
electronica de la Constanta a fost un prilej foarte bun, avand in vedere distanta redusa dintre Varna si
Constanta. S-a discutat despre posibile moduri de colaborare in ceea ce priveste programarea si robotica in
general si in special despre invitarea programdrii in Scratch. In urma discutiilor avute, s-a ajuns la concluzia
ci cel mai bine ar fi s3 ne extindem colaborarea in domeniul programrii in Scratch. in urma acestei intalniri
s-a ndscut ideea organizarii in parteneriat a SCRIPT 2014, editie care va urma sa fie de nivel international.

Avand in vedere entuziasmul participantilor la SCRIPT 2013, care si-au manifestat intentia de a participa la
editiile viitoare ale competitiei, cat si colaborarea cu partenerii bulgari, vom incerca ca editia SCRIPT 2014
sa fie una internationald, ceea ce face sa ne apropiem de intentia initiald cifrata in acronimul SCRIPT:
SCRatch International Programming Trial.
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Galeria proiectelor premiate la SCRIPT 2013
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Concursuri judetene organizate de cercul
de Electronica in anul 2013

Prof. ing. Mihai Agape
Palatul Copiilor Drobeta Turnu Severin, Filiala Orsova

Tn sdptdmana ,,Sa stii mai multe, s3 fii mai bun!”, cercul de Electronicd de la Filiala Orsova a organizat 2
concursuri judetene: Trofeul Judetean de Robotica ROBOTOR 2013 si Concursul Judetean de Electronica
CONEXIUNI 2013.

Trofeul Judetean de Robotica ROBOTOR 2013

Trofeul Judetean de Robotica ROBOTOR s-a desfasurat in data de 03.04.2013 si a stabilit reprezentantii
judetului Mehedinti la cele 2 competitii de robotica inscrise in CAEN 2013:

- Campionatul National de Roboticd ,Cupa Chindiei — 2013” (Palatul Copiilor Targoviste, 6.04 —
29.04.2013), proiect inscris in CAEN 2013 la sectiunea A13, pozitia 5.

- Trofeul National de Robotica ROBOTOR 2013 (Palatul Copiilor Botosani), proiect inscris in CAEN 2013 la
sectiunea Al13, pozitia 6.

Tn 2008 am initiat primul concurs de roboticd de nivel preuniversitar din Romania, ROBOTOR, competitie
ajunsa in 2013 la cea de a Vl-a editie. Datorita acestei initiative, mai multe institutii din tara au dezvoltat
activitati de roboticd. Din pacate activitatile de robotica nu s-au dezvoltat la fel si la nivelul judetului
Mehedinti, Filiala Orsova fiind singura institutie, la nivelul judetului, in care se desfasoara astfel de
activitati. Chiar si asa, am decis organizarea concursului judetean de robotica pentru a oferi elevilor de la
Filiala Orsova inca un prilej de a-si testa robotii Tn conditii de concurs.

Am fost organizate urmatoarele concursuri:
+* Concursuri de urmarire a liniei pe 2 categorii de varsta:
> sectiunea primar pentru elevii din clasele I-1V;
> sectiunea secundar pentru elevii din clasele V-XII;
++» Concursuri de mini sumo de tip open, pentru elevii din clasele | — XII.

Aceste concursuri s-au desfasurat conform regulamentului Tntocmit de prof. Mihai Agape pentru Trofeul
National de Robotica ROBOTOR 2013. La concurs au participat doar echipe de la cercul la cercul de
Electronica / Operare si Programare pe Calculator / Robotica de la Filiala Orsova.

n urma desfasurarii concursurilor s-au obtinut urméatoarele rezultate:

Numele
Concursul Clasele . Elevi Locul
echipei
.. Agape Cristina Maria, Pescaru Giulia Andrada
Conexiuni . . Locul |
si Dorobantu Adina
Concursul de Xl ’ ’
Mini Sumo Dron Robert Sebastian, Pescaru Rebeca
Romus L . . . Locul 1l
Cristina si Paraschiv Valentin
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N |
Concursul Clasele “’T‘e .e Elevi Locul
echipei
o Subtire Teodor Goran, Savu Claudiu losif si
Titanii . . . Locul Il
Sima Adelin Sebastian
Speedy Savu Claudiu losif si Vasilcan Andrei Robert Locul |
-1V Thunder Sima Adelin Sebastian si Mutascu Fabian Raul | Locul Il
Concursul de Turbo Subtire Teodor Goran si Lupu Daniel Locul Il
Urmarire a
Liniei Roll Dron Robert Sebastian, Pescaru Rebeca Locul |
4 Cristina si Dascalescu Adriana Alina
V-XIl
. Agape Cristina Maria, Pescaru Giulia Andrada
Conexiuni . . Locul Il
si Dorobantu Adina

La buna organizare si desfasurare a concursului a contribuit si dna prof. Maria-Genoveva Agape, in calitate
de secretar.

Patru dintre elevii premiati au participat la Concursul National de Roboticd ,Cupa Chindiei — 2013” de la
Targoviste, dar rezultatele obtinute au fost foarte slabe in comparatie cu anii anteriori.

Concursul Judetean de Electronica CONEXIUNI 2013

Concursul Judetean de Electronica CONEXIUNI 2013, s-a desfasurat in data de 04.04.2013 la Filiala Orsova.
Tn alegerea datei de desfisurare am avut in vedere faptul c§ nu mai existd alte cercuri cu profilul
electronica in judet si ci singurii participanti erau de la Filiala Orsova. In aceste conditii, concursul a
constituit o modalitate de selectie a copiilor de la cercul de Electronica, in vederea participarii la
concursurile interjudetene si nationale de electronica.

Concursul s-a desfasurat in conformitate cu Regulamentul Concursului Judetean de Electronica, editia 2013,
regulament intocmit de prof. Mihai Agape. La buna organizare si desfasurare a concursului a contribuit in
calitate de secretar dna prof. Maria-Genoveva Agape.

Probele de concurs s-au desfasurat in laboratorul de Electronica de la Filiala Orsova in ordinea:
v’ Realizarea unui montaj electronic.
v" Proba de teorie.
v" Proba de proiectare a unui circuit imprimat.

La proba ,,Montaj electronic” a fost propus kit-ul ,,Detector de minciuni”, proiectat si realizat de prof. Mihai
Agape. O parte dintre elevi au realizat montajul electronic in sdptamana dinaintea concursului, fiind evaluat
la data respectiva.

Subiectele pentru proba de teorie au fost stabilite de prof. Mihai Agape.

Concursul s-a desfasurat in conditii normale. Lucrarile au fost corectate si notate conform Metodologiei de
Evaluare anexate la Regulament, evaluarea lucrarilor facandu-se in prezenta elevilor.
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Deoarece 2 dintre elevele de liceu se aflau la fazele nationale ale olimpiadelor la data concursului, acestea
au sustinut probele de concurs in saptamanile anterioare.

Tn urma cumularii punctelor obtinute de concurenti, pe primele locuri in clasamentele general individuale s-
au clasat urmatorii elevi:

Nr.crt. | Participantul Categoria
1. Dascalescu Adriana Alina A(11-12ani)
2. Pescaru Rebeca Cristina B (13 - 14 ani)
3. Agape Cristina Maria C(15-16 ani)
4, Pescaru Giulia Andrada D (17 —18 ani)
5. Savu Claudiu losif E(9—10 ani)

Trei dintre elevii care au obtinut primele locuri au participat la Concursul National de Electronica de la
Constanta, desfasurat in iunie 2013, cu rezultate foarte bune.

Cheltuielile de organizare ale ambelor concursuri judetene au fost suportate in Intregime de organizator,
prof. Mihai Agape.

Concursul Judetean de Electronica CONEXIUNI 2013 - Elevii mai mici inca nu au terminat testul

64 CONEXIUMUI, nr. 7-8, august-septembrie 2013



KAREL - Proiect de Parteneriat Scolar
Multilateral Comenius

prof. Mihai Agape, prof. Maria-Genoveva Agape
Palatul Copiilor Drobeta Turnu Severin

Palatul Copiilor Drobeta Turnu Severin este beneficiarul unui grant pentru un Parteneriat Scolar Multilateral
Comenius n cadrul Programului sectorial Comenius din Programul ,invitare pe Tot Parcursul Vietii”. Tn
acest articol prezentam principalele informatii referitoare la acest proiect, care va fi implementat in
perioada 01.08.2013 —31.07.2015.

Date generale referitoare la proiect

Programul: Tnvitare pe tot Parcursul Vietii

Subprogramul: Comenius

Actiunea: Parteneriate Scolare Multilaterale Comenius
Limba de lucru: Engleza

Nr. LLP Link: 2013-1-RO1-COMO06-29664 1

Nr. de referinta: COM-13-PM-98-MH-RO

Titlul proiectului: Karel — Autonomous Robot for Enhancing Learning
Acronimul proiectului: KAREL

Beneficiarul: Palatul Copiilor Drobeta Turnu Severin

Contract nr.: "

Perioada de implementare: 01.08.2013 - 31.07.2015

Suma totala: 24.000 EURO

_~“~_ Acest proiect este finantat cu sprijinul
‘—vﬂe’ Comisiei Europene.
DG Educafie 5i cultura - Aceastd comunicare reflectd  numai
Programul Invatare pe toata punctul de vedere al autorilor si Comisia

durata vietii nu este responsabila pentru eventuala
utilizare a informatiilor pe care le contine.

! La data redact3rii articolului, 04.09.2013, contractul nu era completat deoarece Palatul Copiilor Drobeta Turnu
Severin nu deschisese contul in care urmeaza sa primeasca grantul.
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Sumarul proiectului

Scopul proiectului este imbunatatirea predarii si Tnvatarii stiintelor si tehnologiei folosind robotica ca un
integrator. Aceasta se va face prin dezvoltarea de materiale curriculare pentru invatarea stiintelor si
tehnologiei cu ajutorul robotilor. Vom proiecta, construi si testa o platforma robotica ieftind, mobila si
autonomd care va purta numele KAREL. Am numit platforma roboticd ca un omagiu adus lui Karel Capek,
scriitorul ceh care a introdus cuvantul robot. Vom dezvolta de asemenea un curriculum care va fi folosit cu
robotul KAREL. Curriculumul va include planuri de lectii din diferite domenii (fizica, biologie, electronicj,
mecanica, programare si robotica).

Acest proiect implica atat elevi cat si profesori.

La finalul proiectului, toate scolile partenere vor avea robotii si curriculumul necesar pentru un curs de
roboticd. Documentatia dezvoltata va fi disponibila gratuit in format electronic, fiind utila scolilor care
doresc sa inceapa un curs de robotica cu un buget redus.

Initierea proiectului

in luna octombrie 2012 primeam din partea doamnei Sorana Vlad, responsabil Proiecte de Parteneriat
Leonardo da Vinci in cadrul Agentiei Nationale pentru Programe Comunitare in Domeniul Educatiei si
Formérii Profesionale (ANPCDEFP) evaluarea raportului final al proiectului RECAP?, implementat in perioada
2010 - 2012. Tn aceasta evaluare dna Sorana Vlad ne transmitea urmétoarele:

»Rezultatele proiectului dovedesc munca intensd desfasurata de toti partenerii [...]
Proiectul contine un plan de diseminare bine realizat.
Activitdtile sunt deosebit de numeroase si foarte bine descrise in raport.

Desi realizarea obiectivelor a intdmpinat multe probleme de ordin tehnic (materialele s-au gdsit cu
dificultate, probleme de software si de hardware, etc.), totusi, obiectivele propuse au fost realizate.

Proiectul constituie un exemplu de bund practicd. Felicitdrillll”
De asemenea, proiectul RECAP a fost considerat un exemplu de bun3 practica si la nivel european®.

Aceste evaluari pozitive ne-au onorat, ne-au recompensat volumul mare de muncad depus in cadrul
proiectului si ne-au crescut increderea in fortele proprii. Asa cum ne propusesem la ultima reuniune din
cadrul proiectului RECAP am incercat sa initiem un nou proiect cu finantare europeana. ldeea de a concepe
un nou proiect cu finantare europeana s-a nascut in urma unor discutii intre elevii Cristina-Maria Agape,
Giulia-Andrada Pescaru si Robert Dron de la cercul de Electronica de la Filiala Orsova si profesorii Mihai
Agape si Maria-Genoveva Agape. Numele proiectului (Karel — Autonomous Robot for Enhancing Learning) a

? palatul Copiilor Drobeta Turnu Severin a fost partener in cadrul proiectului de Parteneriat Leonardo da Vinci RECAP
(REmote Controlled Arm Project), derulat in perioada 2010 — 2012. Mai multe despre proiectul RECAP puteti afla chiar
in paginile acestei reviste.

3 http://www.europeansharedtreasure.eu/detail.php?id project base=2010-1-PL1-LEQ04-11315
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fost propus de mine (Mihai Agape). Cred ca cei care sunt pasionati de informatica ati remarcat deja ca
acronimul proiectului, KAREL, este un acronim recursiv’.

Initial am contactat fostii parteneri din proiectul RECAP, dar dintre acestia doar partenerul turc a putut da
curs invitatiei noastre de participa la initierea proiectul KAREL. Apoi am contactat cadre didactice pe care
le-am intalnit in cadrul unor competitii internationale de robotica sau in cadrul unor cursuri de formare
organizate in cadrul Programului Tnvitare pe Tot Parcursul Vietii. Astfel la echipa romand s-au addugat
echipele din Grecia si Polonia. Datoritda complexitatii proiectului propus si volumului mare de munca din
cadrul proiectului, am incercat extinderea parteneriatului prin contactarea a aproximativ 15 cadre didactice
din Franta, Italia, Bulgaria, Slovenia, Ungaria, Cehia, Slovacia..., pe majoritatea cunoscandu-le in cadrul unor
proiecte derulate pe platforma eTwinning. Din pacate cadrele contactate erau deja implicate in alte
proiecte europene sau aveau alte prioritati.

Completarea formularului de aplicatie am facut-o pe parcursul a aproximativ 2 luni. Cea mai mare parte a
formularului a fost conceputda de mine. Pentru o mai usoara colaborare in conceperea unor parti ale
formularului de aplicatie am folosit Google Docs. Nu au existat obiectii cu privire la cele propuse in
formular, cele mai multe negocieri fiind pentru stabilirea perioadelor in care vor avea loc reuniunile de
proiect. Fiind principalii autori ai formularului de aplicatie suntem si coordonatorii proiectului. Daca nu au
existat probleme cu partenerii, nu acelasi lucru putem sa-I spunem si despre conducerea unitatii, care a
avut o atitudine reactiva in momentul in care am transmis formularul de aplicatie pentru a fi studiat si
semnat.

La inceputul lunii iulie 2013 am aflat ca proiectul KAREL a fost aprobat. Acest fapt ne onoreaza, cu atat mai
mult cu cat am intalnit multe cadre didactice — din Romania — care chiar daca au fost autorii principali ai
unui proiect au refuzat rolul de coordonator datorita faptului ca evaluarea a proiectelor cu coordonator
roman®, care se face in Romania, este mai exigenta decat in alte tari.

Parteneri
Tuturor partenerilor din formularul de aplicatie li s-a aprobat proiectul, urmand sa participe la
implementarea acestuia. Acest fapt este de masura sa ne bucure, avand in vedere faptul ca respingerea

.....

Partenerii proiectului KAREL sunt:
v Palatul Copiilor Drobeta Turnu Severin, Romania (coordonator)
v" EKMAIAEYTHPIA NAATQN (Platon School), Katerini, Grecia
v Beypazari Teknik Ve Endustri Meslek Lisesi, Beypazari, Turcia

v Technikum nr 1 im. Stanistawa Staszica w Zespole Szkot Technicznych w Rybniku, Rybnik, Polonia

4 . . . v N . A . v .
Un acronim recursiv este un acronim care se refera la el insusi Tn expresia a carui prescurtare este.

5 e . N v . N . .
De la respectivii colegi am inteles ca evaluarea proiectelor se face n tara coordonatorului de proiect
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Descrierea partenerului grec este traducerea prezentarii facute de dl. Anestis Papadopoulos, responsabilul
de proiect pentru Grecia, in formularul de aplicatie.

»Platon Schools (PLT) este o scoald privatd fondatd in anul 1997. Scoala este structuratd pe 4 niveluri:
gradinitd (4-6 ani), primar (7-12 ani), gimnaziu(13-15 ani) si liceu (16-18 ani).

Este o institutie de educatie cu cele mai moderne dotdri, un curriculum divers si un colectiv de cadre
didactice calificat si experimentat. Unul dintre departamentele scolii este dedicat invatdrii limbilor strdine.
Pe ldngd predare, departamentul de Limbi Strdine organizeazd programe de schimb pentru elevi, excursii
educationale in Europa si implicd elevii in program educationale europene.

La Platon Schools existd un Departament de Inovare, Cercetare si un Centru ICT.
Institutia are in prezent 70 salariati si 450 de elevi.

Platon Schools are o indelungatd experientd in proiecte europene si introducerea de noi tehnologii in
educatie. A participat printre altele la urmdtoarele programe:

- Youth, Lingua —e, Comenius 1;

- Virtual Classroom,( www.virtualclassroom.org)

- Environment Online, ENO( www.enoprogramme.orgq)

- Minerva ,,ePhys: towards an Effective use of ICT in Physics education” zeus.physics.auth.gr

in prezent, Platon Schools deruleazd in calitate de coordonator proiectul Minverva , Educonlinux — Free an
Open Source Server Based on Linux for Multi-Media-Classrooms in Schools and Univertisities”
(www.educonlinux.eu) si este partener in urmdtoarele proiecte:

- LLP, Proiectul multilateral Comenius ,SPEAK — A School That Speaks The Language Of Its Kids”

- European Commission, Research D G ,,Cooperation among schools and universities in designing and
implementing research documented didactical stuff in the area of material science”.

Cadrele didactice pot realiza materiale de invdtare conventionale sau gdzduite pe platforme de e-learning,
implementa si evalua materialele si planurile de lectie pentru orele de curs, adapta materialele pentru orele
de curs si sa sprijine elevii care au nevoie de invdtare suplimentard sau suport psihologic.”

Descrierea partenerului turc este traducerea prezentarii facute de dna Esra Cankal, responsabilul de proiect
pentru Turcia, in formularul de aplicatie.

»Liceul vocational Beypazari Teknik ve Endiistri Meslek Lisesi (Beypazari Technical and Vocational High
School) se afld in centrul orasului Beypazari, oras situat in centrul Turciei. Scoala are 5 specializdri:
Informaticd, Mecanicd, Electronicd si Electric, Prelucrarea metalelor si Chimie. Pe Idngad lectiile tehnologice,
elevii au lectii in domeniul stiintelor, ca de exemplu fizicd, matematicd, geografie, etc. Ei au de asemenea
activitdti sociale: turnee sportive, vizite sociale, etc. Elevii au vdrste cuprinse intre 14 si 18 ani. Avem un
numdr de 530 de elevi si 43 de profesori. Ei au participat in ultimii ani la un proiect de Parteneriat Leonardo
da Vinci, in care au avut parteneri din Franta, Polonia si Romdnia. In acest proiect au realizat un brat
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robotic. De asemenea au participat la un proiect local pentru adolescenti. Elevii provin din familii cu venituri
diferite, atdt din familii dezavantajate cdt si din familii avantajate. Unii dintre elevi provin din satele din
jurul orasului Beypazari iar altii au migrat din partea de est a Turciei.”

Descrierea partenerului polonez este traducerea prezentarii facute de dl. Piotr Tokarz, responsabilul de
proiect pentru Polonia, Tn formularul de aplicatie.

»Scoala Tehnicd nr. 1 din Rybnik are o traditie de peste 60 de ani. O echipd de cadre didactice profesioniste
si cu experientd garanteazd un nivel inalt de educatie, care este dovedit la examenele de maturitate si
profesionale din fiecare an. Scoala noastrd are atdt cursuri tehnice atdt de zi cdt si de seral. Existd multe
profile pe care elevii le pot urma. Scoala Tehnicd nr. 1 coopereazd cu companiile si organizatiile locale.
Rezultatul cooperdrii sunt acordurile care garanteazd locuri de muncd pentru absolventii nostri. Pentru
aceste succese, scoala noastrd a primit ,,Black Diamond”, un prestigios premiu pentru cea mai bund afacere
din regiune. Noi oferim pregdtire in domeniul mineritului, mecatronicii, tehnologiei informatiei si multe
altele. Grupurile care studiazd profilul mecatronic sunt implicate in multe proiecte si competitii. Ei au luat
deja parte la turneul de roboticd care este organizat de scoala noastrd in fiecare an. Scopul turneului este de
a promova noile tehnologii robotice si oferi o formd de exprimare a intereselor si pasiunilor elevilor. Elevi din
diferite tdri vin In scoala noastrd pentru a-si prezenta realizdrile tehnologice.

In afara turneului de roboticd, elevii scolii noastre sunt implicati in schimburi internationale cu scoli din
Norvegia. De asemenea, avem elevi care participd la festivalul tinerilor exploratori.

Ca partener in acest proiect, scoala noastrd va avea oportunitatea de a imbundtdti si dezvolta tehnologii

7

noi.

Obiectivele proiectului
Obiectivele specifice sunt:

1. Aplicarea in practica a conceptelor matematice si stiintifice in proiectarea, construirea, testarea si
documentarea lui KAREL, o platforma robotica autonoma si ieftina.

2. Crearea unui curriculum interdisciplinar pentru platforma roboticd KAREL.

3. Dezvoltarea fluentei Tn comunicare, cresterea increderii de exprimare in engleza si invatarea unor
termeni de robotica in limbile partenerilor.

Participanti

Proiectul implica atat elevi cat si profesori. Elevii vor participa in toate etapele proiectului. Ei vor cerceta,
proiecta, construi, testa si programa platforma roboticd. De asemenea vor contribui la testarea
curriculumului. Profesorii vor ghida copiii si vor crea curriculumul. Vom crea un dictionar de termeni
robotici Tn engleza si in limbile partenerilor.

Prin participarea la proiect elevii si profesorii isi vor imbunatati cunostintele despre sistemele educationale
ale partenerilor, competentele de comunicare in engleza si vor invata un vocabular de baza in robotica in
limbile partenerilor. Elevii isi vor imbunatati competentele in domenii ca matematica, ICT, stiinte si
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tehnologie. Profesorii isi vor imbunatati competentele in dezvoltarea de curriculum si implementarea
cursurilor de formare.

Produse ale proiectului
Proiectul va avea rezultate numeroase, principalele produse ale proiectului putand fi sintetizate astfel:

- Platforma robotica proiectata si fabricata in cate 5 exemplare pentru fiecare partener.

- Planuri de lectii pentru utilizarea platformei KAREL in abordarea unor teme diferite domenii (fizica,
biologie, electronica, mecanicd, programare si robotica).

- Dictionar de robotica in engleza si limbile tarilor participante.

Distribuirea sarcinilor
1. Proiectarea, fabricarea, testarea si documentarea platformei robotice:

a. Sistemul mecanic — Turcia
b. Sistemul electronic — Polonia si Romania
c. Software — Grecia, Romania si Polonia

Tn timpul proiectului toti partenerii vor invita despre modul in care s3 fabrice componentele si isi vor
construi propriile flote de roboti.

2. Proiectarea si documentarea curriculumul pentru platforma robotica:
a. Fizica — Grecia, Romania
b. Biologie — Grecia
c. Mecanica —Turcia, Polonia
d. Electronica — Polonia, Romania
e. Programare — Grecia, Romania
f. Robotica — Polonia, Romania
Fiecare partener va traduce curriculumul final in limba nationala.

3. Dictionarul cu termeni de robotica in engleza, greaca, poloneza, turca si romana va fi rezultatul
efortului comun.

Integrarea proiectului in activitatea curenta a institutiilor partenere
Activitatile de proiect vor fi integrate in activitatea curenta a institutiilor partenere fie sub forma unui curs
obisnuit (Romania) sau sub forma unor activitdti organizate dupa scoala (Polonia, Turcia si Grecia). Trebuie
mentionat ca in cazul nostru activitatile obisnuite pe care le desfasuram sunt activitati dupa scoala (elevii
merg dimineata la scoala formala si vin la cerc dupa amiaza sau in week-end).
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Dupa finchiderea proiectului, rezultatele vor fi integrate Tn activitatile curente ale fiecarei institutii
partenere. Vor exista 2 modalitdti in care va fi folosit curriculumul. in primul rand va fi folosit pentru
invatarea unor teme din cadrul unor cursuri obligatorii de stiinte si tehnologie (integrarea in cursurile
existente). In al doilea rand vor fi organizate cursuri de robotici bazate pe platforma KAREL sub forma unor
cursuri obisnuite (Romania) sau programe dupa scoala (Polonia, Grecia, Turcia).

Diseminare

Pentru diseminarea in comunitatea locala vom:

- Organiza conferinte locale (de lansare, progres si inchidere) in care vom prezenta evolutia
progresului elevilor, profesorilor, parintilor si reprezentantilor comunitatii locale.

- Crea pliante ale proiectului.
- Publica comunicate de presa si articole Tn ziarele locale.
Pentru diseminarea la nivel national vom:
- Transmite informatii prin intermediul listelor de email.
- Prezenta lucrari la conferinte si simpozioane nationale.
- Publica articole in ziare si / sau reviste nationale.
- Organiza ateliere de lucru pentru persoanele care vor sa foloseasca platforma robotica KAREL.

Pentru diseminare vom crea si un logo al proiectului. In asteptarea rezultatului comisiei de evaluare a
proiectului, Cristina-Maria Agape a schitat un logo al proiectului®.

Bibliografie
Agape, Mihai; Papadopoulos, Anestis; Cankal, Esra; Tokarz, Piotr. Formularul de aplicatie al proiectului
Karel — Autonomous Robot for Enhancing Learning, Februarie 2013.

6 v o . . . . A v .
Dupa cum cred ca deja v-ati dat seama, acest logo contine culorile care apar in drapelele tarilor partenere.
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Concursul National de Electronica
,ELECTRONICA AZI” 2013

prof. Mihai Agape
Palatul Copiilor Drobeta Turnu Severin, Filiala Orsova

in perioada 25 - 29 iunie 2013 am participat, cu un echipaj format din 3 eleve, la Concursul National de
Electronica ,,ELECTRONICA AZI”, care s-a desfasurat la Palatul Copiilor Constanta. Concursul a fost nscris in
CAEN 2013 sectiunea A13, pozitia 14 si finantat de MEN.

Ca toate celelalte editii ale concursului si aceasta a fost organizata in conditii foarte bune de inimosii
initiatori ai acestui concurs, dna Viorica Cociasu si dl Florin Cociasu.

De la cercul de Electronica pe care il coordonez am selectat elevii participanti pe baza rezultatelor de la
concursul judetean de electronica:

- Pescaru Rebeca-Cristina;
- Agape Cristina-Maria;
- Dorobantu Adina.

Am pregatit echipajul suplimentar in perioada in perioada premergatoare concursului.

Cazarea si masa

Am fost cazati la casutele din incinta Palatului Copiilor Constanta. Cazarea a fost gratuita, fiind asigurata de
organizatori. Organizatorii au asigurat si masa in 3 dintre zilele de desfasurare a concursului. Masa a fost
servita la cantina Palatului, fiind asigurata de o firma de catering.

intalnire cu parteneri din Bulgaria
Marti, imediat dupa sosirea la Constanta, m-am intadlnit cu dna Galina Momcheva, profesoara de
informatica din Varna, Bulgaria.

Dna Galina Momcheva este unul dintre promotorii programului Scratch in Bulgaria si m-a invitat cu ocazia
Scratch Day 2013 la Varna. Nu am putut sa dau curs invitatiei, dar, i-am spus despre concursul SCRIPT 2013,
iar dna Galina Momcheva a finlesnit participarea unor elevi din Bulgaria la Concursul National de
Programare n Scratch SCRIPT 2013. Tn urma bunei colaboririi din cadrul SCRIPT 2013, dna Galina
Momcheva a dorit sa ne intalnim pentru a putea pune bazele unui parteneriat. Participarea la concursul de
la Constanta a fost un prilej foarte bun, avand in vedere distanta redusa dintre Varna si Constanta.

Dna Galina Momcheva a prezentat activitatea dumneaei colegilor veniti la concursul de la Constanta. Eu am
prezentat colegilor bulgari proiectele pe care le-am coordonat sau le coordonez (ROBOTOR, RECAP, SCRIPT,
KAREL).

Tn urma discutiilor avute am ajuns la concluzia c3 cel mai bine ar fi s& ne extindem colaborarea in domeniul
programdrii in Scratch. Tn acest sens, am cizut de acord cd am putea organiza in parteneriat urmatoarea
editie a SCRIPT. De asemenea, in viitor, am putea initia un parteneriat Comenius.
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Desfasurarea concursului

Concursul s-a desfasurat conform urmatorului program:

v" Marti, 25.06.2013
o Sosirea participantilor
v" Miercuri, 26.06.2013
o Ora9 Deschiderea festiva a concursului
o Ora 10 Prezentarea lucrdrilor realizate in cadrul cercului
o Orall Proba de Proiectare circuit imprimat
o Ora 15 Proba de Realizare practica a cablajului
v' Joi, 27.06.2013
o Ora9 Proba Practica (plantarea componentelor)
o Ora 15 Proba Teoreticd
v’ Vineri, 28.06.2013

o Ora 10 Sesiunea de referate si comunicari metodico-stiintifice cu tema ,,Metode moderne
in tehnologia realizarii montajelor electronice; imbunatatirea activitatii cercurilor de
electronica din palate si cluburi”

o Orall Festivitatea de premiere
v' Sambata, 29.06.2013
o Vizita la acvariu

in program nu sunt incluse o serie de activitati in care au fost implicate cadrele didactice participante la
proiect, precum:

- Evaluarea lucrarilor de la teorie, proiectare circuit imprimat si practica.
- Centralizarea datelor si realizarea diplomelor.

Concursul s-a desfasurat cu mici modificari conform programul pregatit de organizatori.

in competitie au participat un numar de 15 echipaje, de la urmatoarele institutii: Palatul Copiilor Buziu,
Palatul Copiilor Botosani, Palatul Copiilor Drobeta Turnu Severin - Filiala Orsova, Palatul Copiilor Suceava,
Palatul Copiilor Constanta, Palatul Copiilor Caldrasi, Clubul Copiilor Gura Humorului, Clubul Copiilor
Beclean, Palatul Copiilor Pitesti, Colegiul Tehnic Metalurgic Slatina, Palatul Copiilor lasi - Structura Tg.
Frumos, Palatul Copiilor Buzau - Filiala Nehoiu, Palatul Copiilor Bacau - Filiala Tg. Ocna, Clubul Copiilor si
Elevilor Petrosani si Clubul Copiilor Novaci.

Lucrarea practica ,Urmaritor de linie programabil”, prezentata de eleva Agape Maria-Cristina Tn cadrul
sectiunii Robotica, a fost primita cu interes de participanti.

Elevele din echipaj au obtinut rezultate bune la toate probele de concurs. n final, echipajul s-a plasat pe un
meritoriu loc Il in clasamentul pe unitati.

Eu am ficut parte atat din comisia de evaluare cat si din secretariat. in calitate de membru al secretariatului
am Tntocmit tabelele centralizatoare si diplomele concursului.

in cadrul sesiunii de referate si comuniciri metodico-stiintifice am sustinut prezentarea ,Karel — Robot
Autonom pentru imbunétatirea invatarii”. Am prezentat detalii referitoare la proiectul Comenius pe care |-
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am initiat Tmpreuna cu dna Maria-Genoveva Agape si parteneri din Turcia, Grecia si Polonia. La momentul
prezentarii, nu se stia daca proiectul va fi aprobat, dar la momentul finalizarii prezentului articol, evaluarea
candidaturilor depuse la Actiunea Parteneriate Scolare Multilaterale Comenius (runda februarie 2013) era
finalizata si proiectul , Karel - Autonomous Robot for Enhancing Learning” este aprobat. Colegii din tara au
apreciat ca rezultatele proiectului KAREL ar fi de mare ajutor pentru dezvoltarea roboticii Tn cadrul
cercurilor tehnice din Palate si Cluburi.

Filiala Orsova a avut o comportare buna in cadrul concursului, obtinand rezultatele urmatoare:
Locul I

e Pescaru Rebeca-Cristina, Proiectare Circuit Imprimat, categoria A

e Echipajul de la Palatul Copiilor Drobeta Turnu Severin — Filiala Orsova pentru demonstratia practica

III

efectuata cu lucrarea ,,Urmaritor de linie programabil” in cadrul sectiunii ,,Robotica”

Locul Il

e Agape Cristina-Maria, Teorie, categoria B

e Dorobantu Adina, Teorie, categoria C

e Dorobantu Adina, Proiectare Circuit Imprimat, categoria C

e Echipajul Palatului Copiilor Drobeta Turnu Severin — Filiala Orsova in clasamentul pe echipe

Locul 1l

e Pescaru Rebeca-Cristina, clasamentul general individual, categoria A
e Agape Cristina-Maria, clasamentul general individual, categoria B

e Agape Cristina-Maria, Practica, categoria B

e Dorobantu Adina, clasamentul general individual, categoria C

Mentiune

e Pescaru Rebeca-Cristina, proba Teorie, categoria A

Manifestarea in imagini
La adresa http://flic.kr/s/aHsiGSWNor puteti vedea imagini realizate cu prilejul participarii la concurs

(festivitatea de deschidere, proba practica, sustinerea prezentarilor de catre cadrele didactice, festivitatea
de premiere).

Concluzii
Participarea la acest concurs a fost o reusita datorita rezultatelor obtinute si schimbului de experienta cu
ceilalti participanti la concurs si cu partenerii din Bulgaria.

74 CONEXIUMUI, nr. 7-8, august-septembrie 2013



Rezultate la concursuri nationale si internationale ale membrilor
Cercului de Electronica / Operare si Programare pe Calculator / Robotica
in anii scolari 2011 - 2012 si 2012 - 2013

In perioadd care a trecut de la apartia ullimului numdr al revistei “Conexiuni®, membrii cercului de
Electronicd / Operare 3 Programare pe Calculalor [ Robolicd au participat la diverse concursurl locale,
judetene, interjudetens, nationale i internaticnale. © pare din rezultatele obfinute n pericada 2011 - 2013,
la concursun nafionale i intemationale, suni prezentate mai jos,

Concursul National de Creatie Tehnica INVATAM SA INVENTAM® 8 locuri I, 1 loc I, 1 premiu
editia a Vi-a, lasi, 03 = 04 septembrie 2011  special

Concursul Mational "Cupa Russenart”, editia a lll-a 1 loc1
c
Rosiorii de Vede, noiembrie 2011

Campionatul National de Roboticd Cupa Chindiei = 2012"

1 loc 1, 2 locurd Il i 2 locuri il
Targoviste, 19.04 — 21.04.2012

Concursul National ,ELECTRONICA AZI" 1 Joc I, 2 locurd i, 3 locuri 11 51 3
Constanta, 25 — 27 iunie 2012  menpiuni

Trofeul Mational de Roboticd ROBOTOR 2012
3 locuri I, 4 locuri i
Orsova, 29— 31 august 2012

Concursul National Interferente Culturale in Context European™ 1 Joc i, 1 loc i, 2 locuri Il 5i 2
ed, aVl-a, 2012, Craiova mentiuni

Concursul National de Creatie Tehnicd INVATAM SA INVENTAM"

3 locuri | 5i 2 locuri Il
editia a VIl-a, lagi, 06 — 08 septembrie 2012 ocuri | 5i 2 locuri

Concursul Mational Cupa RUSSEMART", editia a IV-a

1locisi1loch
Rosiorii de Vede, 19 - 21 aoctombrie 2012

Campionatul National de Roboticsd ,Cupa Chindigi — 2013"
Targoviste, 26,04 —29.0:4.2013

1o i

Concursul National de Programare in Scratch SCRIPT 2013 10 locuri I, 6 locuri I, 3 locuri
Orsova, martie-mai 2013 NI, 1 mentiune

The XWIi-th International Exhibition of Inventics, Research and 2 luerdind premiate cu diploma
Technological Transfer INVEMTICA 2013, lasi, 19 - 21 junie 2013 Nova Ingenio™

Concursul Mational ,Tehnologii Express” 3 Jocuri [, 3 locuri 11, 2 locuri I
Arad, iunie 2013 51 4 mentiuni

Concursul National ,Electronica Azi” 2 focuri I, 4 locuri 1, 4 locuri if

Constanta, 25 — 29 junie 2013 §i 1 mentiune

Detalii privind rezultatele obtinute de elevii cercului de Electronica / Operare si Programare /
Roboticd la concursuri in anul scolar 2012 — 2013 gasiti la adresa http (sdry. ms/15pBFmc
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